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Tuotemerkkeihin ja patentteihin liittyvd huomautus

Autohelm, hsb2, RayTech Navigator, Sail Pilot, SeaTalk, SeaTalkNG, SeaTalkHS ja Sportpilot ovat Raymarine UK Limited -yhtion
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Kaikki muu tassa yhteydessa mainitut tuotemerkit, tuotenimet tai yhtiéiden nimet on ilmoitettu vain tunnistamisen helpottamiseksi ja
ovat vastaavien omistajiensa omaisuutta.

Tama tuote on suojattu patenttien, mallisuojien, haettujen patenttien tai haettujen mallisuojien avulla.

Kohtuulliseen kayttoon liittyva rajoitus

Voit tulostaa korkeintaan kolme tdman kayttdohjeen kopiota omaan kayttodn. Lisakopioiden tulostaminen ei ole sallittua samoin
kuin kayttdohjeen jakelu milldadan menetelmalld mukaan lukien kopioiden kaupallinen kayttd seka kopioiden antaminen tai myyminen
kolmansille osapuolille.

Ohjelmistopaivitykset
Tarkista tuotteesi viimeisimmat ohjelmistopaivitykset Internet-sivuilta osoitteesta www.raymarine.com.

Tuotteen kasikirjat

Viimeisimmaét versiot sekd englanninkielisisté ettd muille kielille k&&nnetyista k&sikirjoista on ladattavissa PDF-muodossa Internet-sivuilta osoitteesta
www.raymarine.com.
Tarkista Internet-sivuilta etta k&ytdssési on viimeisin versio.
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Luku 1: Tarkeita tietoja

Turvallisuuteen liittyvat tiedotteet

A

Varoitus: Autopilottijarjestelman
asennus

Koska aluksen ohjausjarjestelman oikea toiminta
on kriittinen aluksen turvallisuuteen liittyva tekija
SUOSITTELEMME VAKAVASTI ettd tdman
tuotteen asennus jatetdan Raymarine-yhtion
valtuuttaman asentajan vastuulle. Saat taysien
takuuehtojen edut vain mikali voit osoittaa, etta
tdman tuotteen on asentanut Raymarine-yhtién
valtuuttama asentaja.

Varoitus: Tuotteen asennus ja
kaytto

Tama tuote tulee asentaa ja sita tulee
kayttaa toimitettujen ohjeiden mukaisesti.
Ohjeiden noudattamatta jattdminen saattaa
aiheuttaa henkildvahingon vaaran, aluksen
vaurioitumisriskin ja/tai aiheuttaa laitteen
suorituskyvyn huonontumisen.

Varoitus: Yllapida jatkuvaa
tahystysta
Yllapida jatkuvaa tahystysta, silla vain siten

voit reagoida kehittyviin tilanteisiin. Jatkuvan
téhystyksen toteuttamatta jattdminen altistaa sinut,

aluksesi ja muut vakaV|IIe vaar/atllantellle

—_ =S

Varoitus: VarrrTlsta tu}valllqen \
navigointi ™ \

Tama tuoteBhg\rakonetm kayte ;?Wak3| aln astaan
navigoinnin|apu >

saa kayttaa 'Korvaamaan | perinteisia ja hyvak5|
havaittuja merenkulun kaytantéja. Vain viralliset
ja ajantasalla olevat asianomaisten viranomaisten
julkaisemat ja yllapitamat merikortit seka
tiedonannot veneilijdille sisaltavat turvalliseen
navigointiin tarvittavat tiedot. Aluksen kapteenin
vastuulla on mainittujen tietojen kaytté navigoinnin
yhteydessa. Kayttajan vastuulla on varmistaa, etta
paaasiallisina navigoinnin apuvalineind kaytetdan
virallisia ja ajantasalla olevia merikortteja,
tiedonantoja merenkulkijoille sekd muita varoituksia
seka asianmukaisia navigointitaitoja tata tai muita
Raymarine-laitteita kaytettaessa.

|- Compatibility, EMC) liittyvat s&a
lineend eika sitd koskaa ]

Varoitus: Potentiaalinen
kipindlahde (kaasujen
syttymisvaara)

Tata tuotetta EI OLE hyvaksytty kaytettavaksi
tiloissa, joissa voi esiintya vaarallisia/syttyvia
kaasuja tai hdyryja. ALA asenna tata laitetta
tiloihin, joissa voi olla tai joihin voi keraantya tai
muodostua vaarallisia/syttyvia kaasuja tai hoyryja
(konehuoneet, polttoainetankin sisaltavat tilat jne.).

A\

Varoitus: Virran poiskytkenta

Varmista, etta aluksen jannitesyottd on kytketty
POIS PAALTA ennen kuin ryhdyt asentamaan tata
tuotetta. ALA liita tai irrota laitetta jannitesy6tdn
ollessa kytkettyna paalle ellei tdssd ohjeessa
nimenomaisesti toisin pyydeta tekemaan.

Tarkeita tietoja

Varoitus: Tuotteen maadoitus

Ennen kayttéjannitteen paallekytkentaa tahan
laitteeseen, tarkista ja varmista, ettd maadoitus on
suoritettu tédssa kayttdohjeessa annettujen ohjeiden
mukaisella tavalla.

Varoitus: Positiivisesti maadoitetut
jarjestelmat

Al liita tata laitetta jarjestelméan joka on
positiivisesti maadoitettu.

Huomautus: Jannitelahteen
suojaaminen

Kun asennat taman laitteen, varmista, etta
janniteldhde on asianmukaisesti suojattu sopivasti
mitoitetun sulakkeen tai automaattikatkaisijan
avulla.

Huomautus: Huolto ja yllapito

Tama tuote ei sisalla kayttgjan huollettavissa
olevia osia. Kaikki huoltoon ja korjauksiin
littyvat toimenpiteet tulee jattda valtuutetun
Raymarine-jélleenmyyjan tehtavaksi.
Valtuuttamattoman tahon suorittama korjaus
voi poistaa takuuedut.

Yleisia tietoja

aymarlne—laltteet ja
//valisia sahkomag etﬁsahamolta minimoivien soveltuvien
// sahkdmagneettiseen ypteensoﬁvuuteen (Electromagnetic

—varus/teet tayttavat laitteiden

Gkset MalnlttUJen saadoksien

tavoitteena on minimoida laitteiden valiset ja laitteiden
suorituskykya heikentavat hairiot.

Laitteiden ohjeiden mukainen asennus on perusedellytys sille,
ettd EMC-suorituskykya ei vaaranneta.

Optimaalisen EMC—suorituskyvyn takaamiseksi suosittelemme
seuraavien ohjeiden noudattamista:

» Raymarine—laitteet ja laitteisiin liittyvat kaapelit

— Vahintdan 1 metrin (3 jalan) etaisyydella radiosignaaleita
lahettavista laitteista (VHF-valittavistd kaapeleista
(VHF-radiot ja antennit) seka signaaleja valittavista
kaapeleista. SSB-radioiden tapauksessa etaisyyden tulee
olla vahintédan 2 metria (7 jalkaa).

— Yli 2 metrin (7 jalan) etaisyydella tutkasateesta. Tutkasateen
keilan voidaan normaalisti olettaa ulottuvan 20 astetta
tutka-antennin yla- ja alapuolelle.

« Laitteen virransyoton tulee perustua muuhun kuin
kaynnistysakkuun. Tdma on tarkeaa siksi, ettd ndin voidaan
valttdd moottorin kdynnistyksen yhteydessa usein ilmenevien
kuormituspiikkien aiheuttamien jannitehavididen seurauksena
ilmenevat ei-toivotut tietojen menetykset seka laitteiden
toimintahairiét.

« LiitAnnat toteutetaan kayttdmalld Raymarine-yhtion
maarittdmia kaapeleita.

+ Kaapeleita ei katkaista tai jatketa, ellei asennusohjeissa
erikseen anneta ohjetta mainituista toimenpiteista.

Huom: Tapauksissa, joissa asennuskohde asettaa
rajoituksia edella mainittujen ohjeiden noudattamiselle,
on asennus toteutettava siten, etta etaisyys eri laitteiden
valilld on mahdollisimman suuri. Nain menetellen voidaan
pyrkia varmistamaan mahdollisimman hyva EMC-suorituskyky
koko asennetun jarjestelman osalta.




Vesitiiviys — ACU-100
Vesitiiviyteen liittyva vastuuvapauslauseke.

Vaikka tdman tuotteen suojausluokka tayttaa IPX2-standardin
(liitinpaneeli) ja IPX6-standardin (tydyksikdn elektroniikka)
vaatimukset, vettd voi paasta laitteen sisaan ja laite saattaa
vahingoittua, mikali laite altistetaan painepesulle. Raymarine ei
myodnna takuuta painepesulle altistetuille laitteille.

Vesitiiviys — ACU-200, ACU-300, ACU-400

Vesitiiviyteen liittyva vastuuvapauslauseke ACU-200, ACU-300,
ACU-400.

Nama tuotteet ovat tippuvesisuojattuja. Vettd voi paasta laitteen
sisdan ja laite voi vaurioitua, mikali laite altistetaan painepesulle.
Raymarine ei mydnna takuuta painepesulle altistetuille laitteille.

Vesitiiviys — EV-1 ja EV-2
Vesitiiviyteen liittyva vastuuvapauslauseke.

Vaikka naiden tuotteiden suojausluokka tayttaa IPX6-standardin
vaatimukset, vettd voi paasta laitteen sisaan ja laite saattaa
vahingoittua, mikali laite altistetaan painepesulle. Raymarine ei
mydnna takuuta painepesulle altistetuille laitteille.

Hairionpoistoferriitit

Raymarine—kaapeleihin voidaan asentaa hairiénpoistoferriitit.
Hairiénpoistoferriittien kaytté on tarkedd EMC-suorituskyvyn
takaamiseksi. Mikali hairionpoistoferriitti on poistettava
kaapelista esimerkiksi asennuksen tai huollon aikana, kyseinen
hairiénpoistoferriitti on ehdottomasti asennettava takaisin
alkuperaiseen kohtaan kaapelia ennen kuin laitetta ryhdytaan
kayttamaan.

Kayta vain oikean tyyppisiad hairidnpoistoferriitteja, joita on
saatavissa Raymarine-jalleenmyyjilta.

Liitannat muihin laitteisiin
Tarve muiden kuin Raymarine- yhtlon valmlstgmlen kaapelelden

Tekninen tarkkuus

Parhaan tietdmyksemme mukaan téassa dokumentissa

olevat tiedot tuotantohetkelld olivat virheettémat. Raymarine

ei kuitenkaan voi vastata mahdollisista epatarkkuuksista

tai puutteista. Jatkuvan tuotteiden kehitykseen liittyvan
tuotepolitikkamme takia tuotteiden ominaisuuksissa voi tapahtua
muutoksia ilman ennakkoilmoitusta. Edellisen seurauksena
Raymarine ei vastaa mahdollisista tdman dokumentin ja
tuotteen ominaisuuksien valisista eroista. Varmista etta
kaytossasi on uusimmat versiot tuotteen dokumentoinnista
tarkistamalla saatavissa oleva dokumentointi Raymarine-yhtion
Internet-sivuilta osoitteesta www.raymarine.com.

suojaamiseen ferriittien avulla-—— ———
Mikali Raymarine-laite Illtq aan mmh\m lalttelsﬁrkaap leilla, Jotkg
eivat ole Raymarine-yhtién valmistamia, halrmngc?lsto rriitti on \

AINA asennettava siihen paéhan kaapelia, joka on I&h pana

Raymarine-laitetta. ‘\ I \
D / \

Vaatimustenmukaisuusvakuutus

Raymarine UK Ltd. vakuuttaa, ettd tama tuote tayttaa oleelliset
EMC directive 2004/108/EC - direktiivin vaatimukset.

Alkuperainen vaatimustenmukaisuusvakuutus on luettavissa
asianomaisilta tuotesivuilta Internet-sivuilta osoitteessa
www.raymarine.com.

Tuotteen poisto kaytosta

Tama tuote on poistettava kaytdsta WEEE-direktiivin ohjeiden
mukaisella tavalla.

)i

= \WVEEE-direktiivi (Waste Electrical and Electronic
Equipment) edellyttaa elektronisten tuotteiden kierratysta.
Vaikka WEEE-direktiivi ei valttamattd koskekaan kaikkia
Raymarine-tuotteita, pyyddmme asiakkaitamme tukemaan
direktiivin pyrkimyksia tdman tuotteen kaytdsta poiston
yhteydessa.

Takuu ja laitteen rekisterointi

Rekisterdi Raymarine-tuotteen omistussuhde vierailemalla
Internet-sivuilla osoitteessa www.raymarine.com.

Rekisterdimalla tuotteen voit hyddyntaa taydet takuuehdot.
Laitteen pakkaus sisaltaa viivakooditarran joka sisaltaa laitteen
sarjanumeron. Tarvitset sarjanumeron rekisterdidaksesi tuotteen
Internet-sivujen kautta. Sailyta tarra mydhempaa kayttéa varten.

IMO ja SOLAS

Tassa manuaalissa kuvattu laite on tarkoitettu kaytettavaksi
vain huviveneissa seka tydveneissa, jotka eivat kuulu IMO:n
(International Maritime Organization) tai SOLAS:ksen (Safety of
Life at Sea) saadoksiin.

8
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2.1 Kasikirjan tiedot

Tama kasikirja kuvaa Evolution-autopilottijarjestelman

asennuksen.
Kasikirjan tiedot auttavat sinua:

« suunnittelemaan autopilottijarjestelman ja varmistumaan siita,
ettd kaytettavissa ovat kaikki tarvittavat tarvikkeet,

+ asentamaan ja liittdmaan EV-1:n ja ACU:n (soveltuvin osin)

osana autopilottijarjestelma3,

* hankkimaan lisdohjeita tarvittaessa.

Taman ja muita Raymarinen tuotedokumentteja voit ladata
PDF-muodossa Internet-osoitteesta www.raymarine.com.

Liittyvat tuotteet

Tama kasikirja kattaa seuraavat tuotteet.

Maksimi
jatkuva
tyoyksikon
Tuotenumero Nimi Kuvaus lahto
E70096 EV-1 Attitude Heading | Ei
Reference sovellettavissa.
Sensor (AHRS)
-anturi
E70098 ACU-100 Actuator Control | 7A
Unit (ACU)
E70099 ACU-200 Actuator Control | 15 A
Unit (ACU)
E70139 ACU-300 Actuator Control | 5 A
Unit (ACU)
E70100 ACU-400 | Actuator Contro| | 30A
[ N\

\;
Evolution-késikirja}\ — ‘
x —— ) \
Tuotteeseen on saatavissa\ée{raawa dokumemfeja. \
\ ~

Evolution-dokumentointi~

Unit (ACU)_|

\\

\

\ _—
N

Kuvaus Tuotenumero
Evolution-autopilotin asennusohjeet 87180
Autopilottijérjestelman suunnittelu ja asennus
kayttamalla EV-1 Attitude Heading Reference Sensor
(AHRS) -anturia ja Actuator Control Unit (ACU)
-yksikkoa.
Evolution DBW -autopilottijarjestelmén 87181
asennusohjeet
Drive-by-Wire (DBW) -autopilottijarjestelmén suunnittelu
ja asennus kayttamalla EV-2 Attitude Heading
Reference Sensor (AHRS) -anturia.

p70 / p70R Kasikirjat
Kuvaus Tuotenumero
p70 / p70R Asennus- ja 87132
kayttddnotto-ohjeet
p70/ p70R Pikaohje 86142
p70 / p70R Kayttdjan 81331
referenssimanuaali

SeaTalknrg-kasikirjat
Kuvaus Tuotenumero
SeaTalkng Referenssimanuaali 81300
SeaTalkns-verkkoon perustuvien jérjestelmien
suunnittelu ja liitanta.
SeaTalk - SeaTalkns -muunnos - Kasikirja 87121

SeaTalk - SeaTalknd -muuntimen asennus ja liitanta.

Tuotteen esittely

Evolution on elektronisista osista koostuva jarjestelma, joka
muodostaa aluksen autopilottiohjausjarjestelman.

Yhdessa yhteensopivan autopilottiohjausyksikén
kanssa Evolution-komponentit mahdollistavat aluksen
ohjausjarjestelman suoran hallinnan mukaanlukien
navigointikomennot kuten ohjaus esimaaritettyjen jalkien
mukaan seka navigoinnin reittipisteisiin.

Evolution-jarjestelma sisaltda joukon ominaisuuksia jotka
helpottavat asennusta ja minimoivat asetuksien maarittdmiseen

tarvittavat tyévaiheet:

* Monipuoliset asennusvaihtoehdot — EV-1-yksikkd on
mahdollista asentaa kanteen tai telineen avulla mastoon,
laipioon tai muuhun pintaan.

Huom: EV-1:n etupuolella oleva nuoli tulee linjata
yhdensuuntaiseksi aluksen kdliviivan (aluksen

pituussuuntainen akseli) kanssa.

» Helppo litdnta — kaikki Evolution-jarjestelman komponentit
ovat liitettavissa helposti yhden SeaTalkng -runkokaapelin
avulla.

» Korkea tarkkuus — tarkka kurssissapito, tarkkuus +/- 2
astetta, kaikissa olosuhteissa.

» Sisdanrakennettu ohjaussuunta- ja asentoanturi — ei
tarvetta ylimaaraiselle fluxgate-kompassille.

+ Automaattiset asetukset — ei edellyta kalibrointia.

Perasinvahvistus, perdsimen vaimennus ja vastaperasin seka
kompassin kalibrointiasetukset joita muut perinteiset autopilotit
edellyttavat maaritettavaksi ei enda tarvitse syottaa.

Evolution-jarjestelma koostuu seuraavista komponenteista:

Komponentti Tarkoitus

| Ev-1-autopilotti Attitude Heading
Reference Sensor -anturilla (/HRS)
y a ArRS

P{imaarinen ohjaussuunta-anturi
_seké kurssitietokone, joka
// —, — |-siséltéd asentoa mittaavan
9-akselisen anturin. Tama
( anturi korvaa tyypillisen
~— _ Iperinteisen autopilottijarjestelman

fluxgate-kompassin.

Actuator Control Unit (ACU) Siséltdd paavirtaldhteen seké
tydyksikdn elektroniikan
mahdollistaen suoran liitdnnan

aluksen ohjausjarjestelmaan.

Mukana toimitetut osat — EV-1 ja EV-2

}

}

—®

D12757-1

Kohde Kuvaus Maara
1 Asennusosa. 1
2 EV-1/EV-2. 1

10
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Mukana toimitettavat osat — ACU-100

BRayimanine

f

2x (e

D12869-1

Kohde Kuvaus Maara

1 ACU-yksikko. 1

2 Dokumentointipaketti. 1

3 Ruuvit (kupukantatyyppi) 2

4 SeaTalkns-haar rpaljé’étﬁéﬁ%’rrﬁéﬁka/abeli»r 1 — 9
1m (3,3 jalkaa). NN ( \:‘

N N\
Mukana toimitettavat osat — ACU-200,  //
ACU-300, ACU-400 | N

=

7

—

Feymerine ||

=0

Q 10x
} 2 (Jrsssstte
3x (e

® ®

D12758-2

mukana; mukana toimitetut osat lueteltu
erillisessé asennusohjelehtisessa).

Kohde Kuvaus Maara

1 ACU-yksikko. 1

2 Dokumentointi. 1

3 ACU SeaTalkns -haarakaapeli 0,3m (1,0 1
jalkaa)

4 Perasinreferenssiyksikkd (mikali toimitettu | 1

Asennuksen suunnittelu

\ /”

o /

Kohde Kuvaus Maara Kohde Kuvaus Maara
3 Tiivisterengas. 1 5 Ruuvipakkaus, sisélto:

4 Asennusteline. 1 + Nippusiteet. 10

5 Tiivisterengas. 1 + Kupukantaruuvi. 2

6 Seindasennusteline. 1 + Uppokantaruuvi. 3

7 Ruuvit kansi- sekd telineasennukseen. | 4

8 Ruuvit seindasennusta varten. 3

9 Dokumentointipaketti. 1

1




2.2 Asennuksen tarkistuslista

Asennus sisaltda seuraavat toimenpiteet:

Asennustehtava

1 Suunnittele asennus etukéteen

2 Keraa kaikki tarvittavat laitteet ja tydkalut saataville etukéteen

3 Aseta kaikki laitteet asennuskohteiden viereen

4 Reitita kaikki kaapelit

5 Poraa tarvittavat asennusreiat ja kaapeleiden lapivientiaukot

6 Suorita kaikki litdnnat kaapeleiden ja laitteiden valille

7 Kiinnita kaikki laitteet paikoilleen

8 Kytke virta ja testaa jarjestelman toiminta
Kytkentakaavio

Kytkentdkaavio on oleellinen osa asennustoita.
Kytkentékaaviosta on liséksi hy6tyd myéhemmin tehtavissa
jarjestelman laajennuksissa tai huoltoon liittyvissa tehtavissa.
Kytkentékaavion tulisi siséltda seuraavat tiedot:

» Kaikkien komponenttien sijainti.
« Liittimet, kaapelityypit, reitit ja pituudet.

Ohjelmistovaatimukset

Taman tuotteen oikea toiminta edellyttda ohjelmistoversiota 2.0
tai mydhempaa (p70- ja p70R-autopilottiohjausyksikot).

Tarvittavat muut komponentit

Autopilottijarjestelman toteu tamse}@ﬁar\ntset S

komponentit sek& tletolah et EvolutLon kombqnenttl n lisaksi. \

\

N \\ \
* Yhteensopiva autopllotm@%e — \

+ Alukseen ja Evolution EV-1
tyOyksikko. Ve

Oleelliset osat:

+ Virtakaapelit.
Suositeltavia osia:

* Yhteensopiva nopeustietoldhde. Autopilotti hyddyntaa
nopeustietoja navigointilaskutoimituksissa. Vahim-
maisvaatimuksena naiden tietojen tulee olla peraisin
GPS-vastaanottimelta joka tuottaa SOG-tietoa (Speed
Over Ground) tai ihanteellisessa tapauksessa dedikoidulta
nopeusanturilta.

* Yhteensopiva tuulitietoldhde (tarvitaan vain purjeveneissa).
Autopilotti hyédyntaa tuulitietoja aluksen ohjaamiseen tietyn
tuulikulman suhteen. Mainittujen tietojen tulee olla peraisin
SeaTalkng-vaylaan liitetyltéd analogiselta tuulianturilta.

+ Perasinkulma-anturi. Optimaalisen autopilottisuorituskyvyn
takaamiseksi Raymarine suosittelee ettd jarjestelmaan
litetddn perasinreferenssianturi.

Valinnaisesti:

« Sijaintitietoldhde. Autopilotti hyddyntaa sijaintitietoja reittien
navigoinnissa seka optimaalisen ohjauskurssin laskennassa.
Naita tietoja tuottaa tyypillisesti SeaTalkng-vaylaan liitetty
GPS-vastaanotin.

Multiple data sources (MDS) -esittely

Asennukset jotka sisaltdvat useampia datalahteita voivat
aiheuttaa ristiriitoja. Esimerkkind voidaan mainita asennus joka
sisaltda useamman kuin yhden GPS-tietolahteen.

MDS:n avulla voit hallita seuraaviin tietoihin liittyvia ristiriitoja:
* GPS-sijaintitieto.
» Ohjaussuunta.

* Syvyys.
12

enL AQU yksﬂélhln sove\tuva _— Perasm ulmatiet

* Nopeus.
e Tuuli.

Tama toiminto suoritetaan tyypillisesti osana alustavia
asennustoimenpiteita tai aina kun jarjestelmaan on asennettu
uusia laitteita.

Mikali tata toimenpidetta El suoriteta loppuun asti jarjestelma
kehottaa selvittamaan tiedonvaihtoihin liittyvat ristiriidat. Tasta
voi kuitenkin seurata se etta jarjestelma valitsee tietolahteen jota
et halua kayttaa.

Jos MDS on kaytettavissa jarjestelma pystyy luetteloimaan
kaytettavissa olevat tietolahteet ja tarjoaa myds mahdollisuuden
valita ensisijaisen tietolahteen. Jotta MDS olisi kaytettavissa
kaikkien jarjestelmaan kuuluvien ylla lueteltuja tietolahteita
kayttavien laitteiden tulee olla MDS-yhteensopivia. Jarjestelma
pystyy luetteloimaan Ei-yhteensopivat tuotteet. Voi olla

ettd ei-yhteensopivien laitteiden ohjelmistot on paivitettava
jotta niisté tulisi yhteensopivia. Vieraile Raymarine-yhtién
Internet-sivuilla (www.raymarine.com) jonka kautta voit ladata
tuotteesi viimeisimman ohjelmistoversion. Jos tuotteeseen ei
ole saatavissa MDS-yhteensopivaa ohjelmistoa ETKA halua
etta jarjestelma yrittda automaattisesti ratkaista tiedonvaihtoon
littyvia ristiriitoja, voit poistaa tai vaihtaa mahdolliset
ei-yhteensopivat tuotteet ja varmistaa nain ettd koko jarjestelma
on MDS-yhteensopiva.

Useamman tietoldhteen poikkeustapaukset

Evolution-jarjestelman tapauksessa tulee ottaa huomioon
useampia tarkeité poikkeuksia silloin, kun tietyn tyyppisia tietoja
saadaan jarjestelmaan useammasta tietolahteesta.

Erityisesti:

* Ohjaussuuntatieto — Mikali kayttdja on maarittanyt
kayttd6n muun kuin Evolution-ohjaussuuntatietoldhteen,
Evolutlon—JarJesteImakomponentlt yhdistavat vastaanotetut

an itsensa tuottamiin gyro-pohjaisiin
\k ymisnopeus-|ja a ntotlethhln seka kiihtyvyystietoihin

lja’kayttavat naista kai ksta mupdostettua tarkempaa

in muodostettu yhdistetty tieto on myds

aylaan I||tettﬂen laitteiden kaytettavissa.

,m\

//)hjaussuuntatieto :
\// muiden SeaTalkns-

 — Jos kayte/ttawssa on useampia
peraSIﬁrEfEFEFTSSItI'EtUIEhtBTa Evolution-jarjestelmakompo-
nentit huomioivat vain suoraan Evolution ACU:hun liitetyn

perasinreferenssia tuottavan laitteen sy6ttdman tiedon.
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2.3 Autopilottiohjaimet

Evolution-jarjestelma on suunniteltu yhteensopivaksi
p70/p70r-autopilottiohjausyksikdiden kanssa.

Lisaksi sitéa voidaan kayttaa useiden muiden SeaTalks- ja
SeaTalk-autopilottiohjausyksikdiden kanssa, mutta kaikkia

toimintoja ei ole talléin

kaytettavissa.

D10450-3

(valinnaisen \
Sealalk -
Sea*alkng
-muuntimen

"‘sgaTalk -

1/

Astoniloftioniain N

utopilottiohjain | SeaTalkns - kautta)\ -

1* ST70+ b

2* ST8002 4

3 ST6002 A

4* ST70 °

5* ST7002 b

6" SmartController o (vain toistava
ohjain)

7 p70R b b

8 p70 ° °

9* $100 kauko-ohjain

® (vain toistava
ohjain)

kasikirjassa (87121).

Huom: * Asteriskilla merkittyjen kohteiden toiminnot ovat

rajoitetusti kaytettdvissa Evolution-jarjestelmisséa. Lisatietoja
rajoituksista ja SeaTalk-autopilottiohjausyksikon liittdmisesta
Evolution-jarjestelmaan on SeaTalk-to-SeaTalk"d -muuntimen

Asennuksen suunnittelu



2.4 Tyoyksikot

TyOyksikko liitetdan aluksen ohjausjarjestelmaan. Tarvittavan tyOyksikén tyyppi riippuu aluksen tyypista seka siihen asennetusta

ohjausjarjestelmasta.

Raymarinen autopilottijarjestelmat soveltuvat liitettdvaksi hydraulisiin, mekaanisiin seka tehostettuihin peravetojarjestelmiin.

Dxooxxx-x

Suunniteltu pienempiin veneisiin joiden ohjausjarjestelmaa voidaan ohjata suoraan
ruoripisteesta.

ohjausjarjestelmalla
varustettuihin

veneisiin joiden
maksimiuppouma on
2000 kg, tai hydraulisella
ohjausjérjestelmalla
varustettuihin veneisiin
joiden maksimiuppouma
on 3181 kg).

Jatkuva
tyoyksikon
maksimi
léhtoteho
Soveltuva jota ACU-
Tyoyksikkotyyppi Saatavissa olevat tyypit | ACU tukee:
Hydrauliset pumput Tyyppi 0.5 ACU-100 7A
Raymarine-autopilotit liitetdén hydraulisiin ohjausjarjestelmiin kayttamalla kestavaa ,
hydraulipumppua jonka teho sovitetaan hydraulisen ohjausjérjestelméan ominaisuuksiin. Tyyppi 1 ACU-200 15 A
Sopivarj pumpun valipta egielly}téé sisémoottoriveneiden.tapaukse§sa perasimeen Iii_;etyr] .| Tyyppi 2 ACU-400 30 A
hydraulisen varren tai varsien tilavuustietoa (cc) tai ulkolaitamoottorin tapauksessa tydyksikkdon
litetyn varren tai varsien tilavuutta. Lisétietoa on aluksen ohjausjérjestelmén dokumentaatiossa. | Tyyppi 3 ACU-400 30A
Vaihtoehtoisesti, voit kasoa valmistajan ja mallinumeron tiedot itse sylinterista. —
Kun olet selvittanyt edella mainitut tiedot, voit tarkistaa aluksesi hydraulijérjestelméan kanssa Jatkuvatoiminen pumppu ACU-300 SA
yhteensopivan hydraulisen autopilottipumpun tyypin Raymarinen Internet-sivuilta 18ytyvésté (solenoidi).
Cylinder Ram Size Chart -taulukosta: http://www.raymarine.co.uk/view/?id=209.
Mekaaniset hydrauliset lineaariset tydyksikét Tyyppi 2 (alukset joiden | ACU-400 30A
Suunniteltu kookkaisiin mekaanisella ohjaﬁisjér]'éstetr%é varustettuihin yli 20 000-kg painaviin | maksimi uppouma on 22
aluksiin. Hydrauliset lineaariset tyéyksikét\koestuygt k sisuun\aisesta pumpusta, séyﬁ‘gﬁg ja 000 kgﬁ. )
hydraulisesta tyontovarresta. ' T \ / — ——
Hydraulinen lineaarinen tyéyksﬁ(k& liitetéan perésintukkiin\‘erillisen\oinnavarrer\ay)Aa. Asennus | TYyPpi 3 (alukset joiden | ACU-400 30A
saattaa vaatia ohjausjrestelm aImistajélt’asaatavisaﬁéosia. AIG&sen ohjausjarjestelméan maksimi uppouma on 35
tulee olla likuteltavissa perésinté likuttamalla.) — 000 kg). 3
Oikean tyoyksikon valinta riippuualuksen maksimiuppoumasta. Lisaksi-seka aluksen ne osat -
joihin osia kiinnitetaan seka pinnavarren tulee kestaa odotettavissa olevat huippuvoimat joita
hydraulinen lineaarinen tydyksikkd pystyy tuottamaan. Lisé&tietoja huipputydntévoimasta on
saatavissa Hydraulisen lineaarisen tydyksikdn asennusohjeiden teknisista tiedoista.
Mekaaniset lineaariset tydyksikot Tyyppi 1 (alukset joiden | ACU-200 15A
Kaytetaan purjeveneissa, joissa mekaaninen lineaarinen tydyksikko siirtdé perasinta suoraan maksimi uppouma on 11
tyontamalla pinnan vartta tai perésimen kvadranttia. 000 kg).
Oikean tydyksikon valinta riippuu aluksen maksimiuppoumasta. Tyyppi 2 Lyhyt alukset | ACU-400 30 A
joiden maksimi uppouma
on alle 15 000 kg).
Tyyppi 2 Pitka (alukset | ACU-400 30A
joiden maksimi uppouma
on 20 000 kg).
Mekaaniset pydrivat tyoyksikot Tyyppi 1 (alukset joiden | ACU-200 15A
Suunniteltu moottori- ja purjevenejarjestelmiin joita voidaan ohjata ruoripisteesta ketjun ja maksimi uppouma on 11
hammaspydran tai kaapelin ja tyontétangon avulla 000 kg).
Saattaa edellyttdd muutoksia ohjausjérjestelmén ketjuun tai valinnaisia hammaspy®ria. - .
Oikean tydyksikén valinta riippuu aluksen maksimiuppoumasta. Tyyppi 2 (alukset joiden [ ACU-400 30A
maksimi uppouma on 20
000 kg).
Yleiskéyttoinen perévetolaitteen tyoyksikko ACU-200 15A
Sisé- tai ulkolaitamoottorilla (1/O) varustetut veneet joissa on kaapeliin perustuva tehostettu
ohjaus.
Ruorityoyksikko — Power (Sport Drive) Power (mekaanisella ACU-200 15A

14
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http://www.raymarine.co.uk/view/?id=209

Jatkuva

Suunniteltu pienempiin pinnaohjauksella varustettuihin purjeveneisiin.

joiden maksimiuppouma
on 6000 kg).

tyoyksikon
maksimi
lahtoteho
Soveltuva jota ACU-
Tyoyksikkotyyppi Saatavissa olevat tyypit | ACU tukee:
Ruorityoyksikko — Sail Sail (aluksiin joiden ACU-100 TA
Suunniteltu pienempiin purjeveneisiin joiden ohjausjérjestelméa voidaan ohjata suoraan maksimiuppouma on
ruoripisteesta. 7500 kg).
Pinnatyoyksikko Plus Tiller (aluksiin ACU-100 7TA

miehistdn painon huomioimiseksi.

Huom: Maérita aluksesi uppouma lisadmalla nimellisuppoumaan 20% lisda painoa polttoaineen, varusteiden, ruokien ja

Huom:

Raymarinen tekniseen tukeen tai Raymarine-jalleenmyyjaan.

Edellisessa taulukossa ilmoitetut tiedot ovat vain ohjeellisia. Jos olet epavarma alukseesi sopivasta tydyksikdsta, ota yhteys

AN
T~ \ < — —
‘:/ N \\,‘ \\\ \\\ L ‘ );‘
\\\ . \ \\ \ *’< —_ ~
N T | \ )
\,:, — /‘ /// \\ — - ~ //
v -
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2.5 Jarjestelmaintegrointi

Evolution-komponentit ovat yhteensopivia useiden erilaisten merielektronisten laitteiden kanssa.

o [( = le| o )
-

A

Raymarine

D12629-1

Huom: Mahdollisten tiedonsiirtovaylan kaistanleveyden riittdmattdmyyteen ja siita aiheutuviin ongelmiin liittyen
SR50-saavastaanotinta El tule liittdd SeaTalkng-vaylaan joka sisaltaa Evolution-autopilottikomponentteja. SR50 tulee liittda
dedikoituun jarjestelmavaylaan, joka on eristetty Evolution-komponentteihin liittyvastd SeaTalkng-vaylasta.

Kohde Laitetyyppi Maksimilukuméaara Sopivat laitteet Liitannat
1 Ohjaussuunta-anturi ja 1 EV-1 + SeaTalkn
kurssitietokone.
2 SeaTalkns-runkokaapeli. 1 + SeaTalkng ¢ SeaTalkny
. + SeaTalk valinnaisen SeaTalk | *+ SeaTalk valinnaisen SeaTalk
e g ———=<= - SeaTalkno-muuntimen—__ - SeaTalkns -muuntimen
e TR N C kautta. | M| Kautta.
3 Autopilotin B@usyksikkb. | seaTalkoe-vayian kaistaleveyden |+ p70. |+ seaTalkw
—— ja kuormien virrankulutuksg . o70R ) . SeaTalk valinnaisen SeaTalk
Huom: \Ka\klzfn — puitteissa. | [ p7OR. |+ SeaTalk valinnaisen SeaTa
SeaTalk-ohjausyksikoiden ) || N —|. sm70/sT70 (rajoiett - SeaTalkns -muuntimen
toiminnot ovat Tajoitefutt—— g ‘ toiminnallisuus) — kautta.
Evolution-jarjestelman
suhteen. Lisétietoja + ST6002

rajoituksista ja SeaTalk-

autopilottiohjausyksikén * ST7002.
litthmisesta Evolution- + ST8002
jarjestelmaan on . )
SeaTalk-to-SeaTalkng * 5100-kauko-ohjain (vain
-muuntimen kasikirjassa toistava ohjain).
(87121). + Smart-ohjain (vain toistava
ohjain).
4 SeaTalkng-monitoimin&ytot. 6 + Uusi c- ja e-Series: a65/a67 | « SeaTalknd
: le7/e7D/c95/c97/c125/
Huom: Evolution EV-1 c127/e95/e97 /1 e125/e127
tuottaa ohjaussuuntatietoa / e165.
monitoimindytdille, joita
naytto kayttaa kartta- ja + C90W/C120W / C140W.
tutkasovelluksissa (tutkan « E90W /E120W / E140W.
kerroskuva ja MARPA). '
5 GPS—vastaanotin. SeaTalkns-vaylan kaistaleveyden | GPS-sijaintitieto + SeaTalkng
ja kuormien virrankulutuksen saadaan yleensd
puitteissa. SeaTalkng-monitoiminéytolta.

Jos jarjestelmési El
sisalld monitoimindytt6a
tai jos jarjestelmaasi
liitetty monitoimin&yttd El
sisélla sisdanrakennettua
GPS-vastaanotinta,
jarjestelmaan on liitettava
ulkoinen SeaTalkn
GPS-vastaanotin.

+ SeaTalkns-monitoiminayttd
sisaanrakennetulla
GPS-vastaanottimella.
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ja kuormien virrankulutuksen
puitteissa.

+ Pitk&vartinen tuulianturi.

* Lyhytvartinen
mastonhuippuun asennettava
tuulianturi.

+ Pitkavartinen
mastonhuippuun asennettava

tuulianturi.

Kohde Laitetyyppi Maksimilukumaara Sopivat laitteet Liitannat
+ RS125 GPS (valinnaisen
SeaTalk-SeaTalkng-
muuntimen kautta.
+ RS130 GPS.
6 Tybyksikon hallintayksikkd 1 + ACU-100 + SeaTalkn
(ACU). + ACU-200
+ ACU-300
+ ACU-400
7 Peréasinreferenssiyksikko, 1
8 Tyoyksikko. 1 + Luettelo yhteensopivista + Erilaisia, tydyksikdsta
tydyksikoista [oytyy taman riippuen.
dokumentin kohdasta
“Tydyksikkotyypit”.
9 AlS—vastaanotin/lahetinvas- 1 + AIS 350. + SeaTalkn
taanotin. . AIS 650
Huom: Evolution-
jarjestelma pystyy
syottamaan magneettista
ohjaussuuntatietoa
AlS-laitteeseen.
Ohjaussuuntatiedon
lahetys on AlS-
l&hetinvastaanottimien
valinnainen ominaisuus ja
AlS-laitteet lahettavat vain
tosiohjaussuuntatietoa,
El magneettista
ohjaussuuntatietoa.
10 Nopeus-/”S/y/\A/ysaﬁt/\ﬁ?%:\ \ SeaTaIkng vayIan(Rasta]évey | Mika tahans ﬁ?f-mdaﬁﬁmen + Analogiset liitannat
( —_ 1ia kuormien wrrankulutuks tai ST70-anturipodin kanss / iTC-5-muuntimen tai
o h \puntel\ \ / hteensopiv M, —— ST70-anturipodin kautta.
\ - N \ \m\ J |+ Muut anturilitnnat
) P \ - . 4 yhteensopivan Sonar Module
—— \ B — -kaikuluotainmoduulin kautta.
1" Raymarine-tuulianturi. SeaTalkns-véylén kaistaleveyden | « Lyhytvartinen tuulianturi. Analogiset liitannat

iTC-5-muuntimen tai
ST70-anturipodin kautta.

Asennuksen suunnittelu



2.6 Esimerkki: tyypillinen
perusjarjestelma — ACU-100

122V —)

SeaTalk"d

\E

Raymarine
=i

SeaTalk"d

GP SeaTalk"

? Ol

@%\

6uY[ELeSS

D12877-1

© © N o gk~ DN =

SeaTalkng-virtalahde.
EV-1.
Autopilottiohjain.

SeaTalkng-runkokaapeli.

SeaTalkng 5-tieliitin.
Tyoyksikko.

/-,j:\,/ \\ -
Peréasinreferenssiyksikko, & \ ¢
7!(/ \

ACU:n virtalahde.

ACU. K\

NS

—

Huom: ACU-100 EI sy6té
erillinen 12 V virtalahde.

)
té}@%aj%ﬂ@%ﬂ/léén. Tarvitaa
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2.7 Esimerkki: tyypillinen laajennettu jarjestelma — ACU-100

Gl T

SeaTalk"

SeaTalk"

%

=[Raymanine 12V

SeaTalk"d

SeaTalk"d

D12857-1

GPS—vastaanotin.

Monitoiminayttd.

Autopilottiohjain.

l//‘/ -
Mittari. \\\

M‘

N
_J
L

Tuulianturi.

iTC-5-muunnin. V\\D/ . D

SeaTalkng-runkokaapelin virtalahde.

© N o o bk~ N =

Tyoyksikkd.

©

Perasinreferenssiyksikko,
10. EV-1.

11. ACU.

12. ACU:n virtalahde.

Huom: ACU-100 EIl syéta virtaa SeaTalkng-runkokaapeliin.
Runkokaapeli edellyttaa erillistd 12 V:n virtalahdetta.
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2.8 Esimerkki:

tyypillinen jarjestelma — ACU-200, ACU-300, ACU-400

D

SeaTalk"

SeaTalk"

SeaTalk"d

SeaTalk"d

L]

12124V
0 Reymerine 0

D12668-1

© © N o o A~ DN =

A A A A
w N = O

20

GPS—vastaanotin.
Monitoiminaytto.
Autopilottiohjain ja mittari im. .
Autopilottiohjain ja mi@gim. pw
Tuulianturi. I
iTC-5-muunnin.
Syvyysanturi.
Nopeusanturi.
TyOyksikko.

. Perasinreferenssiyksikko.

. EV-1.

. ACU (syottaa virtaa myds SeaTalkng-vaylaan).

. Virtalahde.
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2.9 Seatalkng

SeaTalkng (Next Generation) on tehostettu yhteyskaytanto
yhteensopivien merielektroniikkalaitteiden ja -varusteiden
littdmiseen toisiinsa. Se korvaa vanhemmat SeaTalk- ja

SeaTalk2-yhteyskaytannot.

SeaTalkng hyédyntaa yhta runkokaapelia, johon yhteensopivat
laitteet liitetddn haarakaapeleiden avulla. Data ja virta valittyvat
runkokaapelin kautta. Laitteet, joiden virrankulutus on tarpeeksi
pieni, voivat saada virran verkon kautta, mutta laitteet joiden
virrankulutus on suuri tarvitsevat erillisen virransyoton.

SeaTalkns on NMEA 2000 -standardiin ja laajasti kaytettyyn
CAN-vaylaan perustuva Raymarine-yhtion toteuttama laajennus.
Yhteensopivat NMEA 2000 - ja SeaTalk / SeaTalk? -laitteet
voidaan myods liittaa kayttamalla soveltuvia liitantasovittimia tai
sovitinkaapeleita.

——— — — // \

— ‘//7 ~ \ I )
| ya C \\ \\\ \\ \/
\\\ ~ \ \ //
N )\ ¥
- ) // \ //""':J -
v —— o
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Luku 3: Kaapelit ja liitannat
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3.1 Yleisia kaapelointiin

Kaapelityypit ja pituudet
On tarkeaa kayttaa oikean tyyppisia ja oikeanpituisia kaapeleita

* Ellei muuta ole mainittu, kayta vain Raymarine-yhtion
toimittamia vakiotyyppisia kaapeleita.

« Kun kaytat muita kuin Raymarine-kaapeleita, varmista, etta
kaapeleiden laatu ja poikkipinta-ala on sopiva. Pitemmat
virransyottokaapelit saattavat vaatia poikkipinta-alaltaan
suurempia kaapeleita kaapelin pituuden aiheuttaman
jannitehavion kompensoimiseksi.

Kaapeleiden reititys

Kaapelit on reititettava oikein suorituskyvyn optimoimiseksi ja
kaapeleiden kayttdéian maksimoimiseksi.

« ALA taivuta kaapeleita liikaa. Mikali mahdollista, varmista etté
kaapeleiden minimitaivutushalkaisija on vahintdan 200 mm (8
tuumaa) / minimitaivutussade 100 mm (4 tuumaa).

200mm@in)

\
/ \
I \
!
|
\ O]
\
\
\ .
N

«———100 mm (4 in)

« Suojaa kaikki kaapelit fyysiseltd vahingoittumiselta ja
altistumiselta kuumuudelle. Kayta kaapelikouruja tai —putkia
aina kun se on mahdollista. ALA reititd kaapeleita pilssien tai
oviaukkojen kautta tai liikkuvien tai kuumien kohteiden lahelta.

« Varmista kaapeleiden kiinnitys nippusiteilla tai niputuslangalla.

liittyvid ohjeita 3.2 Liitannit

Liitannat — EV-1 ja EV-2

D12670-1

1. SeaTalkns.

2. DeviceNet.

Térke&a: DeviceNet-porttia kdytetdan vain EV-2:n kanssa.
ALA liita tata porttia EV-1.

Liitantojen esittely — ACU-100

Kierra ylimaarainen kaapeli klepuleia asetaSuolaan sopivaan
paikkaan. / \\ ~._\
) \

» Kaapelin tai johdon kuIR essa laipion Tapt taLkanner\Iap| on
kaytettava vedenpitavaa I prlentla \

\

+ ALA reitita kaapeleita m&a@relden‘tal I0|ste)1tk|en Iaﬁslta

Reititéd kaapelit aina mahdo}hSImmaILetaaHe seuraavan \_—
tyyppisista kohteista:

* muut laitteet ja kaapelit,
* suuria virtoja valittavista AC- ja DC-syottokaapeleista,

* antenneista.

Vedonpoisto

Varmista riittdva vedonpoisto. Suojaa liittimet mekaanisilta
rasituksilta ja varmista, etta ne eivat voi irrota vahingossa
esimerkiksi voimakkaassa merenkaynnissa.

Virtapiirien galvaaninen erottaminen

Veneissa joissa kaytetdan sekd AC- ettd DC-jannitteita, on
jarjestettava riittdva galvaaninen erotus eri jarjestelmien valille:

+ Kayta aina erotusmuuntajia tai erillista invertteria, jos syotat
tehoa PC-tietokoneeseen, prosessoreihin, nayttdihin tai
muihin herkkiin elektronisiin laitteisiin tai mittareihin.

« Kayta aina erotusmuuntajaa kun kaytat Weather FAX
—audiokaapeleita.

« Kayta aina erotusmuuntajaa kun kaytat kolmannen osapuolen
audiovahvistinta.

+ Kayta aina RS232/NMEA—muunninta, jossa datasignaalit on
erotettu toisistaan optisesti.

« Varmista aina, ettd PC-tietokoneilla ja muilla herkilla
elektronisilla laitteilla on omat erilliset virransyoéttératkaisut.

Kaapeleiden suojat

Varmista, ettd kaikki datakaapelit on suojattu riittdvan hyvin ja
ettd suojat ovat ehjat (esim. suojavaipat eivat ole hankautuneet
rikki ahtaissa paikoissa jne.).
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SeaTalkns.
Perasinreferenssin liitanta.
Virtasy6tto.

RF-maa.

o 0 Dd =

Moottorin (tydyksikén) liitanta.

Liitantojen esittely — ACU-200

® ®

ACU 200

Raymarine UK Ltd

€z e

Sedlalkm, 3 AMP

(&)

GROUND

==y —

POWER, 20 AMP

D12671-1

SeaTalkns.

Torkkukytkin.

Virtasyotto.

Moottorin (tydyksikon) liiténta.

RF-maa.

o g A~ W DN =

Perasinreferenssin liitanta.
Evolution EV-1, ACU-100, ACU-200, ACU-300, ACU-400



7. Kytkimen liitantd — jannitteen valinta 12 / 24 V liitetyn
laitteen mukaan.

Liitantojen esittely — ACU-300

ONONGO,

ACU 300
Raymarine UK Ltd
€z e
Tad (p
EREEIS I
RIAwe| H EI[=/LAT[E s =7 GROUND
RUDDER - av fsee & POWER  SOLENOID SOLENOID
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SeaTalkns.

Torkkukytkin.

Virtasyotto.

Solenoidi A ja B tydyksikon lahto.
Solenoidin ohjauslahddn paluu.
RF-maa.

Perasinreferenssin liitanta.

® N o gk~ 0N =

limausventtiili (solenoidiohjattu tydyksikdn 1ahtd) —
valittavissa 12 / 24 V.

Liitantojen eSItter — ACU-400

3.3 Virtaliitanta
Virtaliitanta — EV-1

EV-1:n virransyottd tapahtuu SeaTalkng-jarjestelman kautta.

Laitteet tulee liittdad SeaTalkng-runkokaapeliin. Tama tapahtuu
tyypillisesti kayttamalla SeaTalkng 5-tieliitinta tai T-liitinta.

SeaTalkns-jarjestelma edellyttd YHTA 12 V virtaldhdett.
Mainittu virtalahde voi olla:

— Akku.
— Evolution ACU, SeaTalkng-jarjestelman kautta.

Jos aluksesi on varustettu 24 V:n jarjestelmalla tarvitset
soveltuvan jannitemuuntimen.

Virtaldhde tulee suojata 5 A:n sulakkeella tai virtakatkaisijalla
joka sisaltda vastaavan suojauksen.

SeaTalkng-kaapelit valittavat seka datan etta virransy6ton. Virta
syotetdan EV-1:een kayttamalla SeaTalkng-haarakaapelia.

Lisatietoja SeaTalkng-jarjestelman virransyottdvaatimuksista
on saatavissa SeaTalkng-referenssimanuaalista.

Virransyotto — ACU-100

ACU-100:n virransyotto tulee liittdd asianmukaisesti mitoitetulla
sulakkeella suojattuun ja riittdvan virransy6ttokyvyn omaavaan
virtalahteeseen.
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1.

ACU-100-liitantéapaneeli.

2. Sahkopaneeli

Virtaliitdnnan varit

Moottorin (tydyksikon) liitanta.
RF-maa.

Perasinreferenssin liitanta.

® N o ok~ wWDN =

Kytkimen liitantd — jannitteen valinta 12 / 24 V liitetyn
laitteen mukaan.

Kaapelit ja liitdnnat

N Véri Kuvaus
SeaTalkng, A Punainen Virta sisaan +ve (12V)
Digitaalinen tulo / 18ht6. Musta Virta sisdan -ve (OV)
Torkkukytkin. . .
Virtasy5tto. Virransyottéo — ACU-200, ACU-300, ACU-400

ACU:n virransy6tto tulee liittaa asianmukaisesti mitoitetulla
sulakkeella suojattuun ja riittdvan virransy6ttokyvyn omaavaan
virtalahteeseen.

—s

POWER

=/

POWER
M

D11946-3

1.

ACU-liitantapaneeli.

2. Sahkoépaneeli
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Virtaliitannan varit

Viri Kuvaus
A Punainen Virta sisdan +ve (12 / 24V)
Musta Virta siséan -ve (0V)

Maadoitus — edellyttaa dedikoitua
paluujohdinta

Tama tuote sisaltda dedikoidun paluujohtimen (paluumaa) joka
tulee liittda aluksen RF-maadoituspisteeseen.

On tarkeaa etta laite litetdan tehokkaaseen RF-maadoitukseen.
Laite voidaan maadoittaa liittdmalla paluujohdin aluksen
RF-maadoituspisteeseen. Aluksissa joissa ei ole
RF-maadoitusjarjestelmaéa paluujohdin (suoja) tulee liittda
suoraan akun negatiiviseen napaan.

DC-virransyéttojarjestelman tulee olla jompi kumpi seuraavista:

* Negatiivisesti maadoitettu, jossa akun negatiivinen napa on
litetty aluksen maadoitukseen, tai:

* Kelluva, jossa kumpikaan akun navoista ei ole liitetty aluksen
maadoitukseen.

Jos useampi tuote edellyttdd maadoitusta, ne voidaan ensin
litdd yhteen ja samaan maadoituspisteeseen (esimerkiksi
sahkokeskuksen kytkinpaneelissa), ja tama piste vastaavasti
litetddan yhden riittdvan paksun kaapelin avulla aluksen
yhteiseen RF-maadoituspisteeseen.

Toteutus
Suositeltava vahimmaisliitanta maadoitukseen on lattatyyppinen

ACU-100

Raymarine UK Ltd

cege

Sealalk, 3 AMP

O

H =7 GROUND

T POWER

® ®

Huom: Selvyyden vuoksi ylla olevassa kuvassa esitetdan
vain virta- ja sulakkeisiin liittyvat liitannat.

)

POWER

D12678-2

1. Virransy6ton sulake (irrotettavan kannen alla).

SeaTalkns-sulake (asenna sulake ACU:n virtaldhteen ja
SeaTalkndrunkokaapelin valille).

Virransyoton sulake (jarjestelman kokonaistehonkulutuksen
arvolla merkittyna).

Sulakearvot

tinattu kuparipunoskaapeli, jonka nimellisvirta on 30A (leveys Tehon- Virran- Virran- Virran-
1/4tuumaa) tai suurempi. Jos tdma ei ole mahdollista, voidaan sy6tto syotto syotto syotto
kayttda vastaavaa kuorittua Johdlnt;Joka tayttaa seuraavat (ACU-100) | SeaTalkng (ACU-200) | (ACU-300) | (ACU-400)
ehdot: > - — © ——
o \W N\ C \\05/ 3A 0A O |15A 40 A

 pituudet <1m (3 Jalkaa)‘ kayta 6mmz2-(#10_AWG) té\l \\ ~

paksumpaa kaapelia. N \ I&atkalsua yhteiskayttc ) *\\
. Eltuudlet >1m (3 Jalkaa) k ta 8 mm?\(#S AW/ tai pakétlmpaa /:les useam'Ll kuin yksi laite I||tetag7l samaan katkaisijaan

aapelia. ~_ \_— kumpikin 'suojata omalla sulakkeella tai

Kaikissa maad0|tu31arjestelm|ssa on oleelhsta pyrkia pltamaan
litdntakaapelien pituudet mahdollisimman lyhyina.

Referenssit

+ 1SO10133/13297

+ BMEA-standardin mukaiset tydmenetelmat
+ NMEA 0400

Sulakkeet ja virtapiirien suojaus

Autopilottijarjestelma sisaltaa 3 erilaista virransy6ttoon
liittyvaa suojaustoimintotasoa. Moottori ja siihen liittyvat
kaapelit on suojattu virta-anturoinnilla ja pysahtyneen tilan
tunnistuksella, mainittujen toimintojen sisaltyeassa ACU-laite-
ja ohjelmistoratkaisuun. Toisen suojaustason néiden osien

ja ACU:n osalta muodostaa paavirtaldhteen sulake. Koko
autopilottijarjestelman suojaus mukaan lukien kaapelointi aina
paasahkopaneeliin saakka perustuu aluksen sahkdjarjestelman
sulake- tai virtakatkaisijasuojaukseen.

Virransy6tén suojaus

Suojaa Evolution-jarjestelman virtalahde sahkdpaneelissa
sulakkeen tai virtakatkaisijan avulla, sulakkeen laukaisuvirran
soveltuessa ACU-laitteen virrankulutusominaisuuksiin.
Lisatietoja ACU-liitantédpaneelissa jossa tieto paavirtalahteen
sopivasta sulakearvosta. Tarvittaessa ota yhteytta paikalliseen
jalleenmyyjaan.

Sisdiset sulakkeet

ACU:sssa kaytetaan vakiotyyppisia autosulakkeita.
Varasulakkeet sijaitsevat irrotettavan kannen alapuolella.
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ylivirtasuojalla. Voit esimerkiksi liittda johtosulakkeen kunkin
laitteen virransyottoon.
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D11637-2

1 Positiivinen (+) jannitekisko
2 Negatiivinen (-) jannitekisko
3 Virtakatkaisija.

4 Sulake

Mikali mahdollista, liitd yksittaiset laiteyksikot erillisiin
virtakatkaisijoihin. Ellei tdméa ole mahdollista, kayta yksittaisia
johtosulakkeita kunkin laiteyksikdn suojaamiseen.

Evolution EV-1, ACU-100, ACU-200, ACU-300, ACU-400



Virta- ja tyoyksikon kaapelit

Tarkeita sahkoon liittyvia seikkoja kaapelivetoja ja laitteiden
sijoituksia suunniteltaessa.

Autopilottijarjestelman kaytettavissa olevan sahkdvirran
maaraan vaikuttaa kaikkien komponenttien liitannoissa
kaytetyn kaapeloinnin pituus seka johtimien poikkipinta-ala.
When determining the cable required for the power and drive
connections it is necessary to consider the combined cable

length of both connections.

>

D12681-1

1. ACU (Actuator Control Unit).
2. Virtalahde / sahkdpaneeli.

3. Tydyksikko.

Virta- ja tyoyksikon kaapeleiden valinta

Kaytt6jan- | Maksimi
Tyoyksikko nite pituus (A+B) | Kaapelin koko
Pinnatydyksikkd | 12V 0-7m 2.5mm2 (14AWG)
(0-23jalkaa)
7-10m (23-32 | 4mm2 (12AWG)
,8jalkaa)

Tarkeaa: Vaaran kokoisen virransyoéttdkaapelin kayttd
vahentaa tyoyksikon kaytettdvissa olevaa tehoa ja saattaa
aiheuttaa autopilotin vikaantumisen. Jos olet epavarma, kayta
paksumpaa kaapelia. Pida kaapelivedot mahdollisimman
lyhyina ja noudata laitesijoitteluun liittyvia tdssa dokumentissa
olevia ohjeita.

Kaapelit ja liitdnnat

Kayttojan- | Maksimi
Tyoyksikko nite pituus (A+B) | Kaapelin koko
Tyypin 0.5 12V 0-Tm A 2.5mm2 (14AWG)
hydraulinen // (0-23jalkaa). |~ e — SRR
pumppu ‘ o | R | ?‘
\ 7-10m (23=32__| 4mm?2 NZAWG) ) ) -
| Sjalkaa) SR / = T
« Tyypin 1 12v | 0-7m Smme (14AWG) |/ T )
tyoyksikkod ‘(Q—gﬁialkaa)/ _ /2 AQ 1 . __J //
u/" ——— — —
+ CR-pumppu \ 7-10m (23-32 | 4mm2 (12AWG)
(vain ,8jalkaa)
ACU-300)
Tyypin 2 12V 0-5m (- | 6mm2(10AWG)
tyGyksikkd 16,4 jalkaa)
5-7m (16,4-2 | 10mm2 (BAWG)
3jalkaa)
24V 0-3m 4mm2 (12AWG)
(0-9,8jalkaa)
3-5m (9,8-16, | 6Bmm2 (10AWG)
4jalkaa)
5-10m (16,4 | 10mm2 (BAWG)
- 32,8 jalkaa)
Tyypin 3 12V 0-5m(0- 10mm2 (8AWG)
tyGyksikko 16,4 jalkaa)
24V 0-5m(0- | 6mm2(10AWG)
16,4 jalkaa)
5-7m (16,4-2 | 10mm2 (BAWG)
3jalkaa)
Ruorityéyksikké | 12V 0-7m 2.5mm2 (14AWG)
— Sall (0-23jalkaa)
7-10m (23-32 | 4mm2 (12AWG)
,8jalkaa)
Ruoritydyksikkd | 12V 0-7m 2.5mm2 (14AWG)
— Power (Sport (0-23jalkaa)
Drive)
7-10m (23-32 | 4mm2 (12AWG)
,8jalkaa)
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3.4 Tyoyksikon liitanta

Tyoyksikon liitanta — ACU-100

Tyoyksikon liitanta
Ty6yksikko litetddan ACU:n liitdntapaneeliin.

Raynyanine)

_——

ed0edg e0e®

Sealalkng

RUDDER

ACU-100

D12868-1

1. Kytkin (ei sisally kaikkiin tyoyksikoihin).

2. Moottori / tyoyksikko (ylla oleva kuva ei sisalla kaikkia
yhteensopivia mallivaihtoehtoja).

Kytkimen liitinnan varit

Vari Kuvaus
A Punainen Kytkin +ve
Sininen Kytkin -ve

Moottorin teholdhto
ACU-200

ACU-400

15 A (maksimi jatkuva 1aht6) 30 A (maksimi jatkuva Iahtd)

Huom: Moottorin 1&ht6 on téysin suojattu oikosulkua

ja ylikuormaa vastaan. Mikali jompi kumpi moottorin
lahtoliitanndista oikosulkeutuisi maihin autopilotin ei pitaisi
vahingoittua pysyvasti.

Kytkimen teholdhto
ACU-200

Maks. 2 A jatkuva 12 V kun
jarjestelmajénnite 12 V tai 24 V.

ACU-400

+ Maks. 4 A jatkuva 12 V kun
jarjestelméjannite 12 V.

+ Maks. 4 A jatkuva 24 V kun
jarjestelméjannite 24 V.

+ Maks. 4 A jatkuva 12 V kun
jarjestelméjannite 24 V.

Huom: Moottorikaapeleiden varikoodaus saattaa olla

Huom: Kytkintydyksikon kaytolla on vaikutusta
SeaTalkng-jarjestelmassa kaytettavissa olevaan virtaan. 24
-\ jarj issa ké avi é'—oqni(]hdistetty 8A/12V
maksimisy6ttd SeaTalknd-jarjestelmaén. Esimerkiksi, jos
kytkin tarvitsee 4 A SeaTalkns-virtalahde pystyy tuottamaan
,A:/ain 4 A muulle SeaTéIKng-Féfrj'estqlmélle.

erilainen tydyksikosta rippuen.

Moottorin teholihtd (/ C SN \ Q
ACU-100 e O\
7 A (maksimi jatkuva lahtd) | \\ ) \

_

\

Huom: Moottorin |&htd or taysin suojattu oikosulkua
ja ylikuormaa vastaan. Mikali jompi kumpi moottorin
lahtoliitanndista oikosulkeutuisi maihin autopilotin ei pitaisi
vahingoittua pysyvasti.

/ I
—{Huom: Kytkimen 1ahté on kaik/iss/a ACU-malleissa taysin

suojattu oikosulkua ja ylikuormaa vastaan. Mikali jompi kumpi
kytkimen 1ahtdliitdnndista oikosulkeutuisi maihin autopilotin ei

pitdisi vahingoittua pysyvasti.

Tyoyksikon ja kytkimen liitanta — ACU-200
ja ACU-400

Tyoyksikon liitanta

Tyoyksikko litetdan ACU:n liitdntapaneeliin.

Ly

s000e0] &
fRE,EER' Wyl 8 - /\AllB/
1 POWER MOTO%

D12680-1

Kytkimen jannitekytkin

CLUTCH

\ D10452-2

Jos tyOyksikké sisaltda erillisen kytkinlitdnnan tarkista, etta
ACU:ssa oleva kytkimen jannitekytkin on asetettu liitetylle
tyoyksikolle soveltuvaan asentoon.

Tarkeaa: Mahdollisten laitevaurioiden valttamiseksi varmista,
etta jannitevalitsin on asetettu oikeaan asentoon. Kytkimen
jannite saattaa poiketa itse tydyksikon jannitteestd, esimerkiksi
seka 12 ettd 24V Raymarine-tydyksikoiden kytkimen jannite
on 12V. Tarvittaessa ota yhteytta paikalliseen jalleenmyyjaan.
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Tyoyksikon ja ilmausventtiilin liitanta -
ACU-300

Jatkuvakayntisellda pumpulla (solenoidi) toimivat tyoyksikot
liittyvat ACU-300:n liitdntapaneeliin.

Tyoyksikon solenoidiliitéinta

200006

\+ [ =/\A][B/\ - ][ =/ GROUND

POWER SOLENOID SOLENOID

oL

[ | &7

D12684-1

1. Elektroninen ohjaus / sdadin (tarvittaessa).

2. Takaisinsy6tdn suojadiodit (elektronista ohjausta tai sdadinta
kaytettdessa).

3. Tyoyksikon syotto.
. TyOyksikon paluu.
5. Solenoidiventtiilit (diodit kelaventtiilien yli kytkettyna)

VMU-sovittimen liitanta — ACU-400

ACU-400 liitetdan ZF-Marine VMU:hun (Sail Pod Drive)
kayttamalla VMU-adapteria. VMU-adapteri liitetaan
ACU-400:aan alla kuvatulla tavalla.
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SCN CMD ACK DIO
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D11930-2

1. ACU-400.

asenna diodit (suositus: N400><L) sarjaan-solen dllahtOJel‘\

Huom: Jos kaytetaan Ktronista oh usta tafgzjdlnta — S
(

kanssa estaaksesi kurs

S|t|etokoneeseerrl\hd|s
takaisinsyotto.

—~

>

limausventtiilin I||tantaj\;qnn|tekytk|n / \

Tietyt tydyksikot sisaltavat sahkokayttoisen |Imausventt|hrr1 Jolla
ohjausjarjestelman vaikutus minimoidaan autopilotin ollessa
valmiustilassa.

Jos tydyksikélla on erillinen ilmausventtiili, litd se ACU:n
Bypass-litdntdan ja varmista, etté jannitekytkin on oikeassa
asennossa (12 tai 24 V).

Tarkeda: Mahdollisten laitevaurioiden valttdmiseksi
varmista, ettad jannitevalitsin on asetettu oikeaan asentoon.
limausventtiilin jannite saattaa poiketa itse tyoyksikon
jannitteesta. Epéaselvissa tapauksissa ota yhteys tydyksikon
valmistajaan.

SAWVISAW,
W\

DER | BYPASS |

=

AB

D12685-1

llmausventtiilin liitannan varikoodit

Vari Kuvaus
A Punainen lImausventtili +ve
Sininen lImausventtiili -ve

Kaapelit ja liitdnnat

/

"\ 2. VMU-sovitin. ﬁ\\‘ %\\‘
| 3. ZF-Marine V mténlé;;%l Pod Drive -yksikkdon).

Huomj)Suojajoj‘din iéétetéén ZF-Marine VMU:hun ja

VMU-spvittimee

1. Sita El Iiri/t/e)éf ACU-400:aan.

Raymarine suosittelee seuraavan tyyppisia kaapeleita:

* 4-johtiminen (22 AWG) kaapeli jossa suojavaippa.
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3.5 SeaTalkne-liitanta
SeaTalkns-liitanta — ACU-100

ACU-100 liitetaan SeaTalkns-runkokaapeliin mukana toimitetun
haarakaapelin avulla.
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Reymmerine |
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edede 2dved
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POWER MOTOR

SeadTalkmg

SeaTalk"d

t

D12871-1

Suoja.

SeaTalkne-liitanta — ACU-200, ACU-300,
ACU-400

ACU-200, ACU-300 ja ACU-400 liitetaan yhteensopivaan
autopilotin ohjausyksikkddn SeaTalkng-vaylan avulla.

SeaTalkng-autopilotti

SeaTalk"d

e\
D Raymarine) 0
——

.

SeaTalk"d

D12786-1

1. EV-1 Attitude Heading Reference Sensor (AHRS).

2. Ruorin sijoittelu SeaTalkng-autopilottiohjausyksikdn
tapauksessa.

CAN HI (valkoinen jo
CAN LO (sininen johd\n). - /
ACU-100 -Iiiténtépanet\al( -

SeaTalkng-haarakaapeli (mukana toimituksessa).

© N o ok b=

SeaTalkng-runkokaapeli.

\J

Huom: ACU-100 El sy6ta virtaa SeaTalkng-runkokaapeliin.
Runkokaapeli edellyttéa erillistd 12 V:n virtalahdetta.

30

Voit liittda autopilottiohjaimen kuhunkin ohjauspisteeseen.

Huom: Runkokaapeliin voi liittdd ainoastaan
SeaTalkng-yhteensopivia autopilottiohjaimia.

SeaTalkne-liitédnta ACU-200, ACU-300, ACU-400

ACU-200, ACU-300 ja ACU-400 liitetaan SeaTalkns-
runkokaapeliin mukana toimitetun haarakaapelin avulla.

D12682-1

Huom: Selvyyden vuoksi ylla olevassa kuvassa esitetdan
vain ACU:hun liittyvat virransy6ton liitannat.

1. SeaTalkng-virtakytkin.

2. ACU-liitantapaneeli.
Evolution EV-1, ACU-100, ACU-200, ACU-300, ACU-400



3. Evolution-to-SeaTalkng-haarakaapeli.

4. SeaTalkng-runkokaapeli.

Huom: Liitdntd runkokaapeliin voidaan toteuttaa
SeaTalkng T-liittimen tai 5-tieliittimen (ei mukana kuvassa)
avulla.

SeaTalkng-virtakytkin (vain ACU-200, ACU-300, ACU-400)
ACU-200, ACU-300 ja ACU-400 voivat syottaa virtaa
SeaTalkng-runkokaapeliin. Nain menetellen virtaa voidaan
syo6ttaa tiettyin runkokaapeliin liitettyihin laitteisiin (esim.
SeaTalkng-autopilotin ohjausyksikk&on ja mittareihin).

Aseta litdntdpaneelin SeaTalkns-virtakytkin sopivaan asentoon:

+ ON [PAALLA] — ACU-200, ACU-300 ja ACU-400 syottavat
virtaa SeaTalkng-runkokaapeliin. Varmista, ettd runkokaapeliin
ei ole kytketty muita virtaa syoéttavia lahteita.

Kaapelisarjan sisalto

D12759-2

+ OFF [POIS] — ACU-200, ACU-300 ja ACU-400 EIVAT Ko-
syota virtaa SeaTalkng-runkokaapeliin. Varmista, etta hde Kuvaus Mara Pituus
SeaTalkng-runkokaapeliin on liitetty erillinen virransyo6tto.
1 SeaTalkns- 1 04m(1.31t)
Tarkeda: Kaytad sopivan kokoista sulaketta. SeaTalkns- virtakaapeli.
jarjestelman virransy6ttéon liitetyn sulakkeen arvon ON oltava
sama kuin ACU:n liitantapaneelissa ilmoitettu arvo. 2 SeaTalkns- 1 5m (16.4 ft)
runkokaapeli
cegar e . 3 SeaTalkng 1 04m(1.3ft)
SeaTalkne-liitanta — EV-1 ja EV-2 haarakaapel
EV-yksikko liitetdan autopilottijarjestelmaan SeaTalkne-liitdnnan 4 SeaTalkne 5-tielitin. | 1 —
kautta. .
5 SeaTalkng T-liitin. 2 -
6 SeaTalkns- 2 -
paatevastus.
S Ik"9-ka1jp lit ja -tarvikkeet
\ / eaTalkne-kaapeli 'a,,—largi;!gkeef yhteensopivien tuotteiden
// kayttoon. ) TN
Vi | \‘
) ~ ‘Osanu- /’
\//// Kuv: ——1 mero— Huomautukset
SeaTalkns Starter Kit T70134 Sisaltaa:
-aloituspaketti .
+ 1 x 5-tieliitin (A06064)
*+ 2 x Runkokaapelin
paatevastus (A06031)
+ 1x3m (98 jalkaa)
haarakaapeli (A06040)
+ 1 x Virtakaapeli (A06049)
SeaTalkng A25062 Siséltaa:
Runkokaapelisarja .
+ 2x5m (16,4 jalkaa)
Runkokaapeli (A06036)
* 1 x20m (65,6 jalkaa)
126831 Runkokaapeli (A06037)
+ 4 x T-liitin (A06028)
Evolution SeaTalkng-kaapelisarja + 2 x Runkokaapelin
SeaTalkne-kaapelisarja on saatavissa Evolution-komponenteille. péaatevastus (A0B031)
Tama kaapelisarja sisaltaa kaikki tarvittavat kaapelit kaikkiin * 1 x Virtakaapeli (A06049)
muutamissa tyypillisissad Evolution-jarjestelmissa tarvittavien SeaTalkns 0,4m (1,3 A06038
SeaTalkng-litdntdjen toteuttamiseen. Sarja toimitetaan tiettyjen : ; i
S . . 2 jalkaa) haarakaapeli
Evolution-jarjestelmien mukana. Sarjaa on saatavana my0s
lisdvarusteena, tuotenumero R70160. Jos tarvitset lisda SeaTalkng 1 m (3,3 A06039
SeaTalkng-kaapeleita tai tarvikkeita asennukseesi tarkista jalkaa) haarakaapeli
tuotenumerot Iahteesta SeaTalkng-kaapelit ja -tarvikkeet.
SeaTalkns 3 m (9,8 A06040
jalkaa) haarakaapeli
SeaTalkns 5 m (16,4 A06041
jalkaa) haarakaapeli

Kaapelit ja liitdnnat
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3.6 SeaTalk-liitanta

Evolution-jarjestelma on suunniteltu yhteensopivaksi uusimpien
SeaTalkng-autopilottiohjausyksikdiden kanssa. Voit myds kayttaa
SeaTalk-autopilottiohjausyksikk6d mutta kaytettavissa eivat ole
kaikki ominaisuudet.

Lisatietoja rajoituksista ja SeaTalk-autopilottiohjausyksikon
littmisesta Evolution-jarjestelmaan on SeaTalk-to-SeaTalkng
-muuntimen kasikirjassa (87121).

Osanu-
Kuvaus mero Huomautukset
SeaTalkns 0,4 m (1,3 A06042
jalkaa) haarakaapeli
mutka
SeaTalkns 0,4 m (1,3 A06033
jalkaa) runkokaapeli
SeaTalkng 1 m (3,3 A06034
jalkaa) runkokaapeli
SeaTalkn 3 m (9,8 A06035
jalkaa) runkokaapeli
SeaTalkns 5 m (16,4 A06036
jalkaa) runkokaapeli
SeaTalkns 9 m (29,5 A06068
jalkaa) runkokaapeli
SeaTalkns 20 m (65,6 A06037
jalkaa) runkokaapeli
SeaTalkns - paljas A06043
paa 1 m (3,3 jalkaa)
haarakaapeli
SeaTalkns - paljas A06044
paa 3 m (9,8 jalkaa)
haarakaapeli
SeaTalkn -virtakaapeli | A06049
SeaTalkng-paatevastus | A06031
SeaTalkng T-liitin A06028 Mahdollistaa 1 x haaraliitdnnan
SeaTalkng 5-tieliitin A06064 Mahdollistaa 3 x haaraliitdnnan
SeaTalkng A06030 — | —— | = | -
Runkokaapelin jatko Ve < ~.\ \ (¢
SeaTalk-SeaTalks Ez‘zgs Mahdollistaa SeaTalk-laitteiden
-sovitinsarja | littamisen SeaTalkns- \

| jérjestelmaén. \

SeaTalkng -pastevastus

ABO00T

~Mahdolistaa haarakaapelin\_—|

suoran liittdmisen runkokaapelin
paahan. Ei edellyti T-liittimen
kayttoa.

sovitinkaapeli (uros)
- paljaat paat.

SeaTalkns - sokea tulppa | A06032

ACU / SPX SeaTalkng R12112 Kaytetaan liittdmaan

-haarakaapeli 0,3 m (1,0 SPX-kurssitietokone tai ACU

jalkaa) SeaTalkns-runkokaapeliin.

SeaTalk (3-pinninen) A06047

- SeaTalkng

-sovitinkaapeli 0,4 m

(1,3 jalkaa)

SeaTalk-SeaTalknd A22164

-haarakaapeli 1 m (3,3

jalkaa)

SeaTalk2 (5-pinninen) A06048

- SeaTalkng

-sovitinkaapeli 0,4 m

(1,3 jalkaa)

DeviceNet- A06045 Mahdollistaa NMEA 2000

sovitinkaapeli (naaras) -laitteiden liittdmisen
SeaTalkng-jarjestelmaan.

DeviceNet- A06046 Mahdollistaa NMEA 2000

sovitinkaapeli (uros) -laitteiden liittdmisen
SeaTalkns-jarjestelmaan.

DeviceNet- E05026 Mahdollistaa NMEA 2000

sovitinkaapeli (naaras) - -laitteiden liittAmisen

paljaat paéat. SeaTalkns-jarjestelmaan.

DeviceNet- E05027 Mahdollistaa NMEA 2000

-laitteiden liittAmisen
SeaTalkng-jarjestelmaan.
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3.7 Perasinreferenssin liitanta 3.8 Torkkukytkimen liitanta —
ACU-200, ACU-300, ACU-400

Torkkukytkin kytkee autopilotin pois kaytdsta mutta sailyttaa
Perasinreferenssin liitdnta on erittin suositeltavaa autopilotin SeaTalkns-vaylaan syotettavan virransyoton.
optimaalisen suorituskyvyn takaamiseksi.

Perasinreferenssianturi voidaan liittdd ACU:hun jolloin saadaan
perasinkulman tieto autopilottijarjestelmaan.

Perasinreferenssiyksikkd muuntaa liiketiedon perasinkul-
matiedoksi +/- asteina.

Tietyt ymparistdolosuhteet kuten ristikkaiset merivirtaukset

saattavat aiheuttaa sen, ettd autopilottijarjestelmé ohjaa 20
jatkuvasti paapuuriin tai styyrpuuriin vaikka perasin on keskitetty. =
Kun autopilottijarjestelmaan on liitetty perasinreferenssiyksikkd SLEEP e 7

voit kayttda autopilon ohjausyksikkda ja maarittda saatékulman
(offset) +/- asteina mainitun tyyppisten olosuhteiden aiheuttaman
epatarkan perasintiedon kompensointiin.

D12688-1

Mitd tarkempi perasinkulmatieto, sita tarkemmin
autopilottijarjestelma pystyy yllapitdmaan oikeaa kurssia. Kytkinta ja liittyvéa kaapeli on tilattava erikseen. Lisétietoja saat

Perasinreferenssiyksikon liitdntd ACU:uun on kuvattu alla. ottamalla yhteytta jalleenmyyjaan tai tyoyksikon valmistajaan.

ACU-100

(

edede pdad®

UEEEY WYREY
SedTalkis RUDDER
11

7

O

D12669-2

Ko- Johtimen vari — ACU-200,
hde | Johtimen vari — ACU-100 ACU-300, ACU-400

1 Punainen Harmaa (suoja)

2 Sininen Punainen

3 Vihred Vihred

4 Harmaa (suoja) Sininen

Huom: Jos kaytettévissad on useampia perasinreferenssi-
tietolahteitd Evolution-jarjestelman komponentit jattavat
suoraan Evolution ACU:hun liittdmattdmien lahteiden tiedot
huomioimatta.

Kaapelit ja liitdnnat 33
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4.1 EV-1 Asennus

Asennuspaikkaan liittyvat vaatimukset —
EV-1 ja EV-2

Asennuspaikan tulee tayttda seuraavat vaatimukset:

« Asennus kannen yla- tai alapuolelle.

» Vaakasuoraan tasaiseen pintaan. Laite on mahdollista
asentaa pystyyn tai vaarin pain mutta laitteen taka- ja etuosan
tulee olla tasassa (maksimi kallistus pituus- ja sivusuunnissa
5° suhteessa veneen neutraaliin asentoon levossa ja tayteen
kuormattuna).

» Asennus tasaiseen kanteen tai laipioon, mastoon tai muuhun
pystysuoraan pintaan mukana toimitetun telineen avulla ja
vaakasuoraan vaaitettuna.

+ Laite tulee sijoittaa vahintdan 1 metrin (3 jalan) etaisyydelle
magneettisia hairiéita emittoivista laitteista kuten kompasseista
tai sahkdkaapeleista.

« Asenna siten etta ohjausyksikkd on suojattu fyysisia vaaroja ja
liallista tarinda vastaan.

* Asenna etaalle lammonlahteista.

« Asenna etadalle mahdollisista herkasti syttyvistd materiaaleista
ja aineista, kuten polttoainehdyryja siséltavista kohteista.

Laitteen paalla oleva nuoli tulee linjata yhdensuuntaiseksi
aluksen pitkittaisakselin kanssa. Kohdista laitteen paalla
olevan nuolen karki alla olevassa kuvassa olevien nuolien
suuntaan:

EV-1:n kansiasennus

Tarkeaa: Asennus tulee suorittaa aluksen ollessa kiinteasti
tuettuna tai sivukiinnitettyna ponttooniin tai laituriin.

D12689-1

|1 Kayta

1. Aluksen pitkittaisakseli.

Mitat — EV-1 ja EV-2

128 mm (5.0in)

(

35mm (1.4 1in)
()]
()]

95 mm (3.8 1in)

D12691-1
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rﬂ\ukana toimite}tua kan/s'r'asennuksen avuksi
tarkoitettua-asennussapluunaa ja poraa 4 reikéa
asennuspintaan seka sopivan kokoinen reika
SeaTalkng-kaapelille. Kiinnita pieni tiivisterengas alustan
pohjassa olevaan uraan.

2. Kiinnitad alusta asennustelineeseen ja varmista kiinnitys
kayttdmalla mukana toimitettuja ruuveja (4 kpl ylla olevan
kuvan mukaisesti sijoitettuna).

3. Kiinnita iso tiivisterengas alustan yldosassa olevaan uraan.

4. Veda SeaTalknd-kaapeli asennuskohtaan poraamasi reian ja
alustan lapi. Tyonna plugi EV-1:een.

5. Kiinnitd EV-1 asennustelineeseen asemoimalla ja
tyontamalla yksikkd asennustelineen uriin.

Tarkeaa: EV-1 tulee asentaa siten, etta laitteen paalla oleva
nuoli tulee yhdensuuntaiseksi aluksen pitkittaisakselin kanssa.

6. Aseta EV-1:n asennuskehys EV-1:n paalle.

EV-1:n telineasennus

Tarkeaa: Asennus tulee suorittaa aluksen ollessa kiinteasti
tuettuna tai sivukiinnitettyna ponttooniin tai laituriin.

Evolution EV-1, ACU-100, ACU-200, ACU-300, ACU-400
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D12775-1

1. Tydénna kynan karki tai vastaava EV-1:n tai EV-2:n
ulkoreunan ymparilla olevaan klipsiin.

Asennuskehys irtoaa asennustelineesta.

2. Tarvittaessa toista kaikille neljalle klipsille EV-1:n tai EV-2:n
reunoilla kunnes asennuskehys irtoaa kokonaan.

Huom: Esta klipsien varjadntyminen ja vaurioituminen
kayttamalla vain ei-hankaavaa tydkalua ja jos kyseessa on
kyna varmista, ettd voit poistaa mahdolliset merkinnat joita
osiin voi jaada.

D12693-1

1. Kiinnita pieni tiiviste@gas”éﬁ?ﬁﬁuﬂéﬁﬁ\eew < — —_—
olevaan uraan. e N \ ) L \ )

2. Kiinnité alusta asennustelineeseen ja"vaglsta\(unnltys _/ (:—::jf/
kéyttamalla mukana toimitettuja ruuveja (3 kpl yllé olevan \// ) ™
kuvan mukaisesti sijoitettuna). ) \ 7 )

3. Kiinnit iso tiivistere\pgqf 77!934@0/3‘/!?9333{51 oIevaar¥ura/auqf/"> . //

4. Kiinnita teline asenn\ﬁpintaan mukana toimitettua
asennussapluunaa apuna kayttden. Kiinnita teline
kayttamalla mukana toimitettuja ruuveja (3 kpl ylla olevan
kuvan mukaisesti sijoitettuna).

5. Veda SeaTalkng-kaapeli asennustelineen reian ja alustan
lapi. Tyonna plugi EV-1:een.

6. Kiinnitd EV-1 asennustelineeseen asemoimalla ja
tyontamalla yksikkdé asennustelineen uriin.

Tarkeaa: EV-1 tulee asentaa siten, etta laitteen paalla oleva
nuoli tulee yhdensuuntaiseksi aluksen pitkittaisakselin kanssa.

7. Aseta EV-1-asennuskehys EV-1:n paalle ja tydnna kehys
yhteen asennusalustan kanssa kunnes molemmat lukittuvat
paikoilleen.

EV-1- ja EV-2-koteloiden purkaminen

Sen jalkeen kun asennuskehys ja asennusteline on napsautettu
paikoilleen EV-1- tai EV-2-laitteeseen, Klipsit tulee vapauttaa
mikali laite halutaan jostakin syysta ottaa esiin kotelosta.
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4.2 ACU Asennus

Asennuspaikkaan liittyvat vaatimukset —

A

Cu

Asennuspaikan tulee tayttda seuraavat vaatimukset:

ACU-200, ACU-300, ACU-400 — asennus kannen alapuolelle
kuivaan tilaan.

ACU-100 — asennus kannen yla- tai alapuolelle.

Asenna siten etta ohjausyksikkd on suojattu fyysisia vaaroja ja
liiallista tarinda vastaan.

Asenna etaalle lammonlahteista.

Asenna etaalle mahdollisista herkasti syttyvistd materiaaleista
ja aineista, kuten polttoainehdyryja siséaltavista kohteista.

Mitat — ACU-100

v
140 mm (5.5 in)

2.

D12873-1

Kun kansi on irrotettu, paaset kasiksi asennusreikiin.

Asenna ACU soveltuvaan kohteeseen ja varmista kiinnitys
asennuspintaan mukana toimitettujen ruuvien avulla.

D12872-1

ACU-100:n asentaminen

D12874-1

Sinun tulee samalla kertaa asentaa autopilotin ohjausyksikko
ja perasinreferenssi (soveltuvissa tapauksissa).

3. Voit paasta kasiksi ACU:n johtimien litdntdan kaytettdvaan

riviliittimeen irrottamalla riviliittimen liittimet kannasta kuten
on kuvattu seuraavassa kuvassa:

Tarkeaa: Asennus tulee suorittaa aluksen ollessa kiinteasti
tuettuna tai sivukiinnitettyna ponttooniin tai laituriin.

1.

3

Irrota yldkannessa olevat ruuvit sopivan ruuvimeisselin avulla
ja irrota ACU:n ylakansi.

8

D12875-1

4. Asenna SeaTalkng-haarakaapelin johtimet SeaTalkng-

rivilittimeen ylla olevan kuvan mukaisesti. Kiinnita johtimet
littimeen kiristdmalla ruuvit. Toista kaikille tarvittaville
litannoille.

Tyonna riviliittimen liittimet takaisin liitinpaneeliin ja varmista
etta liitanta on tiukka.

Evolution EV-1, ACU-100, ACU-200, ACU-300, ACU-400



kautta.

Raymarine suosittelee etta kaapelit kiinnitetdan laitteeseen

nippusiteilla.
7. Kun kaikki litannat on tehty ja kaapelit reititetty oikein

Reititd kaapelit laitteen alareunassa olevien kaapeliohjaimien

ohjaimiin, aseta ACU:n kansi takaisin ja varmista etta kannen

kumitiiviste asettuu tiiviisti paikoilleen kaapeleita vasten.

8. Kiinnitd kansi laitteeseen mukana toimitettujen
kiinnitysruuvien avulla ja varmista, etta klipsit ovat
oikeissa kohdissa ja kunnolla kiinnittyneet (kuulet selvan
napsahduksen jos kiinnitys on onnistunut):

D12692-1

Sinun tulee samalla kertaa asentaa autopilotin ohjausyksikko
ja perasinreferenssi (soveltuvissa tapauksissa).

Reititd virransy6tto-, data- ja muut kaapelit
kurssitietokoneeseen.

Tee tarvittavat liitannat ACU-liitantapaneeliin.

Liitdntapaneelin suojana on irrotettava kansi.

A

~

D10449-2

* A — Kannen irrotus

D12876-1

[

Mitat — ACU-200, ACU-300, ACU-400

N

Repmmerine | (5 |z ﬂ
5 £
G =
r — 1 |
2 L
261 mm (10.3in) 6(255mr)n
2oin

285 mm (11.21n)

) \ =

D12690-1

&
>

ACU-200:n, ACU-300:n ja ACU-400:n
asennus

Tarkeaa: Asennus tulee suorittaa aluksen ollessa kiinteasti
tuettuna tai sivukiinnitettyna ponttooniin tai laituriin.

1. Asenna ACU sopivaan kohtaan aluksessa ja varmista
kiinnitys mukana toimitetuilla ruuveilla.

Asennus
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4.3 Asennuksen jalkeiset tarkistukset 4.4 Autopilottijarjestelman asetukset

Nama tarkistukset tulee suorittaa asennuksen jalkeen ennen Tarkeaa: Ennen autopilottijarjestelman kayttoa on oleellisen
autopilottijarjestelmén kéyttdonottoa. tarkead, etta jarjestelmalle on suoritettu asianmukaisesti
1. Kytke autopilottijarjestelman ja liittyvien laitteiden virrat kaikki kayttoonottoon liittyvat toimenpiteet annettujen ohjeiden
paalle. mukaisesti.
* ACU (vain EV-1-jarjestelmat). 1. Suorita alustava paallekytkentatesti ja varmista, etta kaikki

komponentit toimivat oikein.

2. Lisétietoja Evolution-autopilottijarjestelman asetuksista
+ SeaTalkng-datavayla (mikali varustettu omalla on 81331 p70 / p70R Kayttajan referenssimanuaalin
virtalahteella). uusimmassa versiossa.

+ Autopilotin ohjausyksikkd.

2. Tarkista, ettd autopilottiohjain kytkeytyy paalle. Jos nayttd on
tyhja paina ja pida alaspainettuna Virta-painiketta 2 sekunnin
ajan.

3. Tarkista ndkyykd naytdssa virheilmoituksia, jotka saattavat
olla merkki asennukseen liittyvastd ongelmasta.

Lisatietoja vianmaaritykseen liittyen:

+ Tutustu tuotteen mukana toimitettuihin vianmaaritystietoihin
tai

+ ota yhteys Raymarine-yhtién tekniseen tukeen.
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4.5 LED-merkkivalot — EV-1

LED vari LED koodi Tila Tarvittava toiminta
Hr— Kiinted vihred Normaali toimintatila. + Ei mitdén (normaali kaynnistys
O o kestad <1 minuutin)
Pitké vihrea valkahdys Laite alustuu, autopilotti- | + Ei mitdén (normaali kdynnistys
O B l (x1), pitka valkahdys pois. | ja kompassitoiminnot kestéa <1 minuutin)
° Jakso toistuu 2 sekunnin | eivat ole kaytettavissa
kuluttua. juuri nyt.
Lyhyt punainen valkahdys | Ei SeaTalkng-liitantaa. + Varmista etti verkkoon on
(x2), pitka valkahdys pois. kytketty virta.
iﬁﬁ?ﬁ'swu 4 sekunnin + Varmista, ettd verkkokaapeli ja

. kS H H sen liitdnnat ovat kunnolla kiinni
) ja etta niissa ei ole vaurioita.
+ Jos ongelma ei ratkea ota yhteys

Raymarine-yhtion tekniseen
tukeen.

Lyhyt punainen vélkdhdys | SeaTalknd liitetty muttaei | « Jos ongelma ei ratkea ota yhteys

. {dﬂ H H H H H H (x7), pitka véalkahdys pois. | vastaanota tietoja. Raymarine-yhtion tekniseen
° Jakso toistuu 9 sekunnin tukeen.

kuluttua.
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4.6 LED-merkkivalot — ACU-100

LED vari

LED koodi

Tila

Tarvittava toiminta

@

O

o

Kiinted vihred

Normaali toimintatila.

Ei mitdan (normaali kéynnistys
kestda <1 minuutin)

Lyhyt punainen valkahdys
(x2), pitka valkahdys pois.
Jakso toistuu 4 sekunnin
kuluttua.

Ei SeaTalkne-liitantaa.

Varmista etta verkkoon on
kytketty virta.

Varmista, etté verkkokaapeli ja
sen liitannat ovat kunnolla kiinni
ja etta niissa ei ole vaurioita.

Jos ongelma ei ratkea ota yhteys
Raymarine-yhtion tekniseen
tukeen.

Lyhyt punainen valkahdys
(x7), pitka valkahdys pois.
Jakso toistuu 9 sekunnin
kuluttua.

SeaTalknd liitetty mutta ei
vastaanota tietoja.

Jos ongelma ei ratkea ota yhteys
Raymarine-yhtidn tekniseen
tukeen.
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4.7 Halytykset

Autopilottijarjestelma muodostaa halytyksia herattdmaan kayttdjan huomio huoltoa vaativien mekaanisten tai sédhkdisten tilojen

yhteydessa.

Evolution-komponentit 1ahettavat halytykset SeaTalkng-verkkoon jolloin ne nakyvéat liitetyissd autopilottiohjausyksikdissa ja

monitoimindytdissa danihalytyksen lisaksi. Evolution-komponentit keskeyttavat halytyksen lahetyksen kun halytyksen syy poistuu
tai kun halytys on kuitattu autopilottiohjausyksikén tai monitoiminaytén kautta. Jos halytys liittyy turvallisuuteen vaikuttaviin tekijéihin
halytys liipaistuu uudelleen aikaviiveen jalkeen.

Ellei muutoin alla olevassa taulukossa ole mainittu, kayttajan tulee reagoida halytykseen painamalla autopilottiohjausyksikén tai
monitoiminaytdon OK- tai Hyvaksy-painiketta.

Hélytysviesti

Mahdolliset syyt

Ratkaisu

OFF COURSE [KURSSISTA POIKKEAMA]

Autopilotti on poikennut suunnitellulta kurssilta.

Tarkista aluksen sijainti ja tarvittaessa siirry
manuaaliseen ohjaukseen ja ohjaa vene takaisin
kurssille.

WIND SHIFT [TUULENSUUNNAN MUUTOS]

Autopilotti ei pysty yllapitamaén navigointia
nykyisen tuulikulman mukaan.

LOW BATTERY [MATALA AKKUJANNITE]

Virtalahteen jannite on pudonnut liian alas. Syy
matala akkujannite tai ACU-yksikdssa iimeneva
jannitehavid (vain EV-1-jarjestelma), jonka
aiheuttaa huono liit&nta tai vaaranlainen johdotus.

Kuittaa halytys ja kaynnistd moottori akkujen
lataamiseksi. Jos ongelma jatkuu, tarkista
kaapelien liitdnnat ja ettd kaapeloinnin
poikkipinta-ala ja materiaalin laatu vastaavat
|aitteen virrankulutusta.

LARGE XTE [SUURI XTE]

Suuri kurssistapoikkeamavirhe (XTE) Autopilotti
on poikennut odotettua enemman suunnitellulta
kurssilta.

Tarkista aluksen sijainti ja tarvittaessa siirry
manuaaliseen ohjaukseen ja ohjaa vene takaisin
kurssille.

CU DISCONNECTED [CU IRROTETTU]

Autopilotin ohjausyksikké on irrotettu.

+ Tarkista kaapelit ja litdnnat autopilotin
ohjausyksikén sekd SeaTalknd -jérjestelmén
vélilla. Tarkista myos liitdnnat EV-1/ EV-2
-laitteiden ja SeaTalkng -jarjestelman valilla.

+ Jos autopilotin ohjausyksikko on liitetty
SeaTalk--SeaTalkns-muuntimen kautta tarkista,
ettd muuntimeen on asennettu viimeisin

ohjelmistoversio.

~

A

~

i ) Mahdollinen peréginanturiwy ikkdon liittyva
ik, V. ggoehtoiseﬁti, jos dutopilottijarjestelma

sisaltéé peravetolaitteen //O-yksikdn, olet ottanu
lanuaalisen ohjaustila/ri‘lféyttéén autopilotin

|

ollessa Autotilassa. —— _ \

.

Tarkista/perésinreferenssiyksikbn liitdnnat.

|/
[+ Jarjestelmissé joissa kaytetadn Volvo Penta
EVC -tyé&ysikkéliiténtéyksikkéé: tarkista etta
laite toigii/oikein.

WAYPOINT ADVANCE [RI:JﬁTIPISTEENi
ASKELLUS]

Autopilotti on ohjannut aluksen nykyiseen
reittipisteeseen.

Kuittaa k&&ntyminen seuraavaan reittipisteeseen.

DRIVE STOPPED [TYOYKSIKKO PYSAYTETTY]

+ Moottori / ohjaus ei ole likkunut 20 sekuntiin
kurssinmuutoskomennosta.

+ Autopilotti ei pysty kddntdméaan perasinta
(koska meriolosuhteiden aiheuttama kuormitus
peréasimeen on liian suuri tai mikéli perasimen
asentoanturi on siirtynyt esimaaritettyjen
perasimen asennon raja-arvojen tai
paatypysayttimien ohi.

+ Autopilotti nollautuu ulkoisen tapahtuman
takia (esimerkiksi torkkukytkimen kaytto
tai viallinen johdotus joka aiheuttaa
autopilottikomponenttien virrankatkaisu- ja
paallekytkentdjaksotuksen).

+ Autopilotti nollautuu ohjelmistovirheen takia.

+ Tarkista ettd perasinreferenssiyksikkd on
asennettu oikein ja ettd asennuksessa on
huomioitu perasinjarjestelman raja-arvot tai
paatypysayttimet.

+ EV-1-jarjestelméat: tarkista ACU-tydyksikon
|ahtdjannite ja tydyksikon ja tydyksikon
jannitelahtd (mikali sovellettavissa).

+ EV-1-jarjestelmat, tarkista litannat ACU:hun.
+ Tarkista kaikki tydyksikon liitannat.

+ Tarkista ettd tydyksikko toimii eiké ole
pysahtynyt.

+ Tarkista, etta ohjausjarjestelma on kunnossa.

NO RUDDER REFERENCE [EI
PERASINREFERENSSIA]

Perasinreferenssia ei tunnisteta tai
perésinreferenssi on k&antynyt yli toiminta-alueen
(50 astetta).

Jos perasinreferenssi on asennettu, tarkista
johdotus. Tarkista onko laite vaurioitunut.

STALL DETECTED [PYSAHTYNYT]

Moottorin nopeus liian pieni maéritetylle
kurssinmuutokselle tai moottori on pysahtynyt.
Taman voi aiheuttaa vikaantunut tyoyksikko tai
ohjausvirhe. Vaihtoehtoisesti, ohjauksen laidasta
laitaan -aika saataa olla liian hidas.

+ Tarkista etta tydyksikko toimii eika ole
pysahtynyt.

+ Tarkista ohjauksen laidasta laitaan -aika.

CLUTCH OVERLOAD [KYTKIN
YLIKUORMITTUNUT]

Tydyksikkojarjestelman kytkin vaatii enemman
tehoa kuin mit& Evolution-komponenttien kytkimen
teholahtd pystyy syottamaan.

Tarkista kytkimen tehosyéttoarvot (kts.
asianomaisen Evolution-tuotteen kayttoohje) ja
varmista, tydyksikdn kytkin ei vaadi likaa tehoa
kyseisestd 1ahdosta.

Asennus
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Hélytysviesti

Mahdolliset syyt

Ratkaisu

CURRENT OVERLOAD [VIRTA YLIKUORMA]

Vakava tydyksikkovika; tydyksikko kuluttaa likaa
virtaa oikosulun tai pyséhtymisen takia. Vian
syyna on vikaantunut tydyksikké tai moottori tai
oikosulussa oleva johdotus. Vaihtoehtoisesti
ohjausjérjestelmén virhe saattaa aiheuttaa
tydyksikon lukittumista.

Tarkista tyoyksikko.

ROUTE COMPLETE [REITTI VALMIS]

Aluksesi on saavuttanut nykyisen reitin
paatepisteen.

Ei edellytd toimenpiteita.

NO DATA [EI TIETOJA]

+ Autopilotti on tuuliperasintilassa mutta ei ole
vastaanottanut tuulikulmatietoja 32 sekuntiin.

+ Autopilotti on Jalki-tilassa eika vastaanota
navigointitietoja tai perésimen asentoanturi
vastaanottaa matalan tasoista signaalia.
Téma vika nollaantuu kun signaalitaso kasvaa
sopivalle tasolle.

Tarkista tuulianturin, monitoiminaytén ja autopilotin
ohjausyksikon (mikali kaytossa) liitannat.

PILOT STARTUP [AUTOPILOTIN KAYNNISTYS]

Autopilotin komponentit alustuvat.

Tiettyjen komponenttien kaynnistyminen saattaa
kestad hetken.

NO WIND DATA [El TUULITIETOJA]

Autopilotti on tuuliperasintilassa mutta ei ole
vastaanottanut tuulikulmatietoja 32 sekuntiin.

Tarkista tuulianturin liitannat.

NO SPEED DATA [El TUULITIETOJA]

Autopilotti ei ole vastaanottanut nopeustietoja
(STW tai SOG) 10 sekuntiin Auto-tilassa.

Tarkista nopeusanturin liitannat. Autopilotti ei
tarvitse nopeustietoja toimiakseen. Nopeustiedot
kuitenkin tehostavat suorituskykya Auto-tilassa.

NO COMPASS [EI KOMPASSIA]

EV-1 tai EV-2 ei vastaanota ohjaussuuntatietoa.

+ Tarkista liitannat EV-1/ EV-2 laitteisiin.

+ Kytke EV-1/ EV-2 pois paalta ja takaisin
paalle irrottamalla ja kytkemalla takaisin
SeaTalkng-kaapeli.

RATEGYRO FAIL [GYRO-VIKA]

EV-1:n tai EV-2:n sisélla oleva kaantymisnopeutta
anturoiva gyro on vikaantunut. Tama

/|Imenee kompasswlkana ja saattaa alheuttaa
——| ohjau

\{

Jos ongelma jatkuu, ota yhteys paikalliseen
Raymarine-huoltoon.

TN\ T~

MOTOR POWER SWAPPED [MOOTTOR\FJO-
HDOT VAIHTUNEET] \

| | Evolution'ACU -ykS|kbssa moc?/nkaapﬁht on

||‘te(ty virtalitimeen ja balnva;z oin

Kytké wrransuto laitteeseen ensin pois paalta
4a§fften4akalsm paalle.

NO GPS DATA [EI GPS- TIET%

SeaTalkno Jarjez\stelmqgn

GPS-ietoa tuottavaa Iahaetta ei ole I||te+ty

__J

Tark%ta litannat GPS-tietolahteeseen.
-/

JOYSTICK FAULT [JOYSTICKVIKA]

Joystick- ohjaime§§a on ilmennyt vika. Tama
halytys voi ilmeté vain joystick-ohjaimen
sisaltavissé autopilottijarjestelmissa.

Tarkista joystick-ohjaimen liitannat ja ohjaimen
toiminta.

NO IPS (NO DRIVE DETECTED) [El IPS:AA
(TYOYKSIKKOA EI TUNNISTETA)]

Tiedonsiirto menetetty EV-1:n ja ACU:n tai EV-2:n
ja tydyksikon litdnnan valilla.

Tarkista kaikki fyysiset liitannat mainittujen
laitteiden valilla soveltuvin osin.

PILOT RESET NORMAL (UNEXPECTED
HARDWARE RESET) [AUTOPILOTIN
NORMAALI NOLLAUS (ODOTTAMATON
KOVONOLLAUS)]

+ Autopilotti nollautuu ulkoisen tapahtuman
takia (esimerkiksi torkkukytkimen kayttd
tai viallinen johdotus joka aiheuttaa
autopilottikomponenttien virrankatkaisu- ja
paallekytkentdjaksotuksen).

Tarkista jarjestelman kaapelit, erityisesti
virransy6ton osalta.

PILOT RESET EXCEPTION (UNEXPECTED
SOFTWARE RESET) [AUTOPILOTIN
NOLLAUS POIKKEUS (ODOTTAMATON
OHJELMISTONOLLAUS)]

EV-1/ EV-2 -ohjelmisto on havainnut vian joka
edellytti nollausta.

Odota noin 1 minuuttia jotta EV-1/ EV-2 nollautuu
ja kéynnistyy uudelleen.
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Luku 5: Huolto ja tekninen tuki

Luvun sisalto
* 5.1 Huolto ja yllapito sivulla 46
e 5.2 Puhdistaminen sivulla 46

* 5.3 Raymarine-asiakastuki sivulla 47

Huolto ja tekninen tuki
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5.1 Huolto ja yllapito

Tama tuote ei sisélla kayttajan huollettavissa olevia osia.

Kaikki huoltoon ja korjauksiin liittyvat toimenpiteet tulee
jattéa valtuutetun Raymarine-jalleenmyyjan tehtavaksi.
Valtuuttamattoman tahon suorittama korjaus voi poistaa
takuuedut.

5.2 Puhdistaminen

1.
2.
3.

Kytke virta pois paalta.
Pyyhi laite puhtaalla kostealla kankaalla.

Tarvittaessa kayta kotelon pintojen puhdistamiseen
isopropyylialkoholia (IPA) tai mietoa pesuainetta jos joudut
poistamaan rasvatahroja.

Huom: ALA kéytd hankausaineita, happoja tai
ammoniakkipohjaisia tuotteita.
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5.3 Raymarine-asiakastuki

Raymarine tarjoaa kattavan asiakastuen. Voit ottaa yhteytta
asiakastukeen Raymarine-yhtion Internet-sivujen kautta,
puhelimitse tai sahkopostin avulla. Jos et pysty selvittamaan
ongelmaa itse, ole hyva ja ota yhteys saadaksesi lisdapua.

Web—tuki
Vieraile Internet-sivujen asiakastuessa osoitteessa:
www.raymarine.com

Sivut sisaltavat Usein Kysytyt Kysymykset —osion (Frequently
Asked Questions), huoltotiedot, sahkdpostiyhteyden Raymarine-
yhtién tekniseen tukeen sekd Raymarine-jalleenmyyjien
osoitteet eri maissa.

Puhelin- ja sahkopostituki
Yhdysvalloissa:

« Puh: +1 603 324 7900

* llmainen: +1 800 539 5539

» Sahkoposti: support@raymarine.com
Iso-Britannia, Eurooppa ja Lahi-Ita:

« Puh: +44 (0)13 2924 6777

» Sahkoposti: ukproduct.support@raymarine.com
Kauko-Ita ja Australia:

« Puh: +61 (0)29479 4800

» Sahkoposti: aus.support@raymarine.com

Tuotetiedot
Jos tarvitset huoltoa tai muuta apua, ole hyva ja varaa alla

luetellut tiedot kasille ennen- yhte;yﬁeﬂe

» Tuotenimi. ‘f/ \ \ \

« Tuotteen tunnistetiedot. \\

T )
» Sarjanumero. \ :

+ Ohjelmiston versiotiedot--
» Jarjestelmakaaviot.

Ylla mainitut tiedot saat selville tuotteen valikkojen kautta.

Huolto ja tekninen tuki

47


http://www.raymarine.com
mailto:support@raymarine.com
mailto:ukproduct.support@raymarine.com
mailto:aus.support@raymarine.com

48

Evolution EV-1, ACU-100, ACU-200, ACU-300, ACU-400



Liite A Varaosat

Liite B Tekniset tiedot — EV-1 ja EV-2

Kohde Tuotenumero Huomautukset Nimelliskdyttdjannite 12 V (virransyottd SeaTalkn
-jarjestelman kautta).
SeaTalkns-kaapelisarja | R70160 Sisalto: Jarjestelmén kauta)
SeaTalkns Kayttojannitealue 10,8 VDC ... 15,6 VDC
virtakaapeli 0,4m Tehonkulutus (virransy6ttd 30 mA.
(1,3 jalkaa) (maéra: SeaTalkns -jarjestelmastd)
1).
SeaTalkng LEN (Load Equivalency | 1
+ SeaTalkns- Number)
runkokaapeli - . A
5m (16,4 jalkaa) Anturit + 3-akselinen digitaalinen
(maara: 1). kiihtyvyysanturi.
+ SeaTalkns- + 3-akselinen digitaalinen
haarakaapeli 0,4m kompassi.
(1,3 jalkaa) (maara: + 3-akselinen digitaalinen
). gyro-k&antymisnopeusanturi.
e el pataliinnét .+ SeaTalks.
- + NMEA 2000 DeviceNet (vain
) Se?Ta.l.lfn; T-litin EV-2; portti ei kéytdssa mallissa
(maaré: 2). EV-1).
’ -Sp%ﬂ:lgitus Ympéristoolosuhteet Asennusolosuhteet
(maara: 2). « Kayttslampétila-alue: -20°C ...
o (_AO 0
DeviceNet- R70192 Sisélt: +O5°C (4°F ... 131°F)
kaapelisarja . DeviceNet + Varastointilampétila: -30°C ...
Sox'tfrfkazp')e" +70°C (-22°F ... +158°F).
(naaras) (maaré: + Suhteellinen kosteus: maks.
93%.
+ SeaTalkny + Suojausluokka: IPX 6.
-virtakaapeli
I (V' Lo Kaapet Mitat |+ Halkaisia: 140 mm (5,5").
_ — |\ AR N — — _ ‘
‘,/ N Seg Ikng \ ) L ‘ + Syvyys (mukaan lukien
\\ — \-péé&astus \ / ) asennusosa): 35 mm (1,4").
N \(mé&ara\ 2). // T\ ) * Syvyys (mukaan lukien
Tiivisterengassarja R70161 % N ] . | seindteline): 95 mm (3,8").
EV-1/EV-2 seinateline | R70162 - Paino — | 029kg (0,64 paunaa)
EMC-yhteensopivuus + Eurooppa: 2004/108/EC.

Varaosat

+ Australia ja Uusi Seelanti: C-Tick,
Compliance Level 2.
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Liite C Tekniset tiedot — ACU

ACU-100

ACU-200

ACU-300

ACU-400

Tyoyksikon virransy6ton
1ahto

+ Maksimi jatkuva virta 7 A.

+ Maksimi jatkuva virta 15
A.

+ Maksimi jatkuva virta 5 A.

+ Maksimi jatkuva virta 30
A.

Tyoyksikon kytkimen Idhto

Ei kytkimen liitantaa.

Maks. 2,0 A jatkuva, jannite
valittavissa 12 /24 V

Ei kytkimen litantaa.

+ Maks. 4 A jatkuva 12 V
kun jarjestelmajannite 12
V.

+ Maks. 4 A jatkuva 24 V
kun jarjestelmajannite 24

+ Maks. 4 A jatkuva 12V
kun jérjestelmajannite 24
V.

Liitdnnat

+ Perasinreferenssianturi.
+ Virta.
+ Tydyksikén moottori.

* Maa.

+ Perasinreferenssianturi.
+ Torkkukytkin.

+ Virta.

+ Tydyksikon moottori.

+ Tydyksikon kytkin

+ Peréasinreferenssianturi.
+ Torkkukytkin.
+ Virta.

+ Solenoidin ohjauslahté /
paluu.

+ Perasinreferenssianturi.
+ Torkkukytkin.

+ Virta.

+ Tydyksikon moottori.

o Tydyksikon kytkin.

+ Maa. * Maa. + Maa.
+ Digitaalinen tulo / 1ahtd
(DIO).
Nimelliskayttojannite 12V 12Vtai 24 V
Kayttojannitealue 10,8 VDC ... 15,6 VDC 10,8 VDC ... 31,2 VDC

Tehonkulutus (valmiustila)
— péaavirtaldhde

300 mA (12 V)

300 mA (12 / 24 V)

Tehonkulutus (valmiustila) Ei virtaldhdettd SeaTalkng 20 mA (12 V)

— SeaTalkng -virtalahde /\Ta?féévartej \ = — — —
SeaTalkns LEN (Load —~ \ 1
Equivalency Number) \\\ \\ \ // ;< —
SeaTalkng -virransyoton \&viﬁé’léﬁde{té SeaTalkre \ /( 3 A per 12 (sul%kesuojaus 3A).
lahto ‘ - ﬁ\@@a i va rtgg,/ \ - — D -, - S
Dataliiténnit \ SeaTalkrs ; SeaTalkns
Ympiristoolosuhteet Asennusolosuhteet Asennusolosuhteet

+ Kayttolampétila-alue:
-20°C ... +55°C (-4°F ...
131°F)

+ Varastointilampétila:

-30°C ... +70°C (-22°F ...

+158°F).

+ Suhteellinen kosteus:
maks. 93%.

+ Suojausluokka:
+ Liitinpaneeli: IPX2

+ Ty6yksikon elektroniikka:
IPX6

« Kayttolampétila-alue: -20°C ... +55°C (-4°F ... 131°F)
« Varastointilimpétila: -30°C ... +70°C (-22°F .. +158°F).

+ Suhteellinen kosteus: maks. 93%.

+ Suojausluokka: tippuvesisuojaus.

Mitat + Leveys: 180 mm (7,1"). + Leveys: 285 mm (11,2").
+ Korkeus: 140 mm (5,5"). | « Korkeus: 211,5 mm (8,3").
+ Syvyys: 52 mm (2,0"). + Syvyys: 64,5 mm (2,5").
Paino 0,6 kg (1,32 paunaa). 2,2 kg (4,84 paunaa).
EMC-yhteensopivuus + Eurooppa: 2004/108/EC.

+ Australia ja Uusi Seelanti: C-Tick, Compliance Level 2.
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Liite D NMEA 2000 -lauseet (PGN) —

EV-1 ja EV-2

EV-1 ja EV-2 tukevat seuraavia NMEA 2000 -lauseita.

+ Active Leg Distance To Waypoint (DTW)
+ Course / Bearing reference

+ Perpendicular Crossed

+ Arrival Circle Entered

+ Calculation Type

+ Estimated Time of Arrival (ETA)

+ Arvioitu saapumispéiva

+ Active Leg Bearing Origin to Destination (BOD)
+ Active Leg Bearing To Waypoint (BTW)
+ Active Leg Origin Waypoint ID

+ Active Waypoint ID

+ Destination Waypoint Latitude

+ Destination Waypoint Longitude

+ Waypoint closing velocity

Viestinumero Viestien kuvaus Lahetys Vastaanotto
59392 ISO-kuittaus o
59904 ISO-kuittau [ISO pyyntd] o ¢
60928 ISO Address Claim [ISO osoitevaade] b °
65240 ISO Commanded address [ISO pakotettu osoite] b
126208 NMEA Request group function [NMEA ryhméatoiminnon pyyntd] b d
126208 NMEA Command group function [NMEA ryhmatoiminnon komento] i hd
126208 NMEA Acknowledge group function [NMEA ryhmétoiminnon kuittaus] i hd
126464 PGN List [PGN-luettelo] i i
126996 Tuotetiedot: o

+ NMEA 2000 Database Version [tietokantaversio]

+ NMEA Manufacturer’s Product Code [valmistajan tuotekoodi]

+ NMEA Manufacturer’s Model ID [valmistajan mallitunnus]

+ Manufacturer’s Software Version Code [valmistajan

ohjelmistoversion koodi]

+ Manufacturer’s Model Version [valmistajan malliversio]

+ Manufacturer’s Model Serial Code [valmistajan mallin sarjanumero]

+ NMEA 2000 Certification Level [sertifikaattitaso]

+ Load Equivalency (LEN)
127245 | Perasinkuima * *
127250 Vessel heading [Aluksen ohjaussunta] | ) - e .
127258 Magne&ﬁﬁéﬁ‘d@{linaatié} eli eranto \ / / I ,:;( L
128259 | Nopeus veden suhteen (Ssl'\W) (Referoﬁxjj/ \ L
129026 ,:Ky[sii{ﬁzgmgn/sunteen (COG\@/mpéﬁ"s/bghjan suhteen (SOG) —— hd

nopea paivitys
129029 GNSS-sijaintitiedot: i

+ Paivamaara

+ Kellonaika

+ Latitudi

+ LON (longitudi eli pituusaste)
129283 Cross track error [Reittipoikkeama] hd
129284 Navigointitiedot (reittien seurantaan): d

NMEA 2000 -lauseet (PGN) — EV-1 ja EV-2
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Viestinumero Viestien kuvaus Lahetys Vastaanotto
129285 Aktiivisen reittipisteen tiedot b
130306 Tuulitiedot o
N
~ — |\ = — < - — —
( (NN N\ h

CCIN O ) D

\\ \\ \ / 7—< —

- T~ . “ \ //’ ’7 \\

™ : R )
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Liite E NMEA 2000 -lauseet (PGN) —

ACU
ACU tukee seuraavia NMEA 2000 -lauseita.
Viestinumero Viestien kuvaus Lahetys Vastaanotto
59392 ISO-kuittaus o
59904 ISO-kuittau [ISO pyyntd] o ¢
60928 ISO Address Claim [ISO osoitevaade] b °
65240 ISO Commanded address [ISO pakotettu osoite] b
126208 NMEA Request group function [NMEA ryhméatoiminnon pyyntd] d
126208 NMEA Command group function [NMEA ryhmatoiminnon komento] hd
126208 NMEA Acknowledge group function [NMEA ryhmétoiminnon kuittaus] b hd
126464 PGN List [PGN-luettelo] i i
126996 Tuotetiedot: o
+ NMEA 2000 Database Version [tietokantaversio]
+ NMEA Manufacturer’s Product Code [valmistajan tuotekoodi]
+ NMEA Manufacturer’s Model ID [valmistajan mallitunnus]
+ Manufacturer’s Software Version Code [valmistajan
ohjelmistoversion koodi]
+ Manufacturer’s Model Version [valmistajan malliversio]
+ Manufacturer’s Model Serial Code [valmistajan mallin sarjanumero]
+ NMEA 2000 Certification Level [sertifikaattitaso]
+ Load Equivalency (LEN)
127245 | Perasinkulma o b
N R ) =
—~ fN )
N S\ s /

NMEA 2000 -lauseet (PGN) — ACU

53



54

Evolution EV-1, ACU-100, ACU-200, ACU-300, ACU-400



SVl




R aymarine

F/LIH GDI\/IPANY

,/ 7\\ \/ L ‘ \

\ ; \ _ / —_— /

’\\ - \“ \\ /,,/ ( ) ~
( o | | / ‘
\ b | ’\\ f
\ DR AN -
Vel o X/ 7:;;

Www.raymarine.com

C€



	Luku 1 Tärkeitä tietoja
	Turvallisuuteen liittyvät tiedotteet
	Yleisiä tietoja

	Luku 2 Asennuksen suunnittelu
	2.1 Käsikirjan tiedot
	2.2 Asennuksen tarkistuslista
	2.3 Autopilottiohjaimet
	2.4 Työyksiköt
	2.5 Järjestelmäintegrointi
	2.6 Esimerkki: tyypillinen perusjärjestelmä — ACU-100
	2.7 Esimerkki: tyypillinen laajennettu järjestelmä — ACU-100
	2.8 Esimerkki: tyypillinen järjestelmä — ACU-200, ACU-300, ACU-4
	2.9 Seatalkng

	Luku 3 Kaapelit ja liitännät
	3.1 Yleisiä kaapelointiin liittyviä ohjeita
	3.2 Liitännät
	3.3 Virtaliitäntä
	3.4 Työyksikön liitäntä
	3.5 SeaTalkng-liitäntä
	3.6 SeaTalk-liitäntä
	3.7 Peräsinreferenssin liitäntä
	3.8 Torkkukytkimen liitäntä — ACU-200, ACU-300, ACU-400

	Luku 4 Asennus
	4.1 EV-1 Asennus
	4.2 ACU Asennus
	4.3 Asennuksen jälkeiset tarkistukset
	4.4 Autopilottijärjestelmän asetukset
	4.5 LED-merkkivalot — EV-1
	4.6 LED-merkkivalot — ACU-100
	4.7 Hälytykset

	Luku 5 Huolto ja tekninen tuki
	5.1 Huolto ja ylläpito
	5.2 Puhdistaminen
	5.3 Raymarine-asiakastuki

	Liite A Varaosat
	Liite B Tekniset tiedot — EV-1 ja EV-2
	Liite C Tekniset tiedot — ACU
	Liite D NMEA 2000 -lauseet (PGN) — EV-1 ja EV-2
	Liite E NMEA 2000 -lauseet (PGN) — ACU

